Instrukcja dla wieloobrotowego
sitownika elektrycznego PQT SMART P67

1. Modut funkcjonalny

Kontrolka
petnego otwarcia

Kontrolka petnego
zamkniecia

Kontrolka zasilania

Zdalne / Lokalne

Otworz / Zamknij / Stop

2.
D

Rysunek 1. Pane.l éterowania lokalnego

2. Parametry techniczne
(1) Dopuszczalne napiecie zasilania:

Trojfazowe: 220V, 230V, 240V, 380V, 400V, 415V, 440V, 460V, 480VAC; Jednofazowe: 24V, 110-120V, 220-240VAC
DC: 24vDC

Dopuszczalna czestotliwos$¢: 50 / 60Hz

(2) Temperatura otoczenia: -25°C ~ +70°C

(3) Wilgotnos¢ wzgledna: 90% RH

(4) Srodowisko pracy: nie moze zawiera¢ silnie korozyjnych, tatwopalnych ani wybuchowych mediéw
(5) Czas pracy: tryb przetaczajacy (ON/OFF): $2-15min; tryb regulacyjny: $4-50%

(6) Sygnat sterujacy: ON / OFF (typ przetaczajacy); 0-10V, 2-10V, 4-20 mA (typ regulacyjny)

(7) Stopien ochrony: IP67

3. Debugowanie funkcji

3.1. Dotyczy wytacznie potaczen przewodami miedzianymi — cate okablowanie musi by¢ zgodne z lokalnymi,

krajowymi i regionalnymi normami elektrycznymi, a parametry potaczen elektrycznych nie mogg przekraczaé
wartos$ci znamionowych sitownika elektrycznego.

3.2. Jezeli zrodtem sygnatu (sygnat wejsciowy / sygnat sprzezenia zwrotnego) dla regulowanego sitownika
elektrycznego jest sygnat pradowy (4-20 mA), nalezy zwréci¢ uwage na strone sterujaca. Wartos¢ impedancji
obcigzenia powinna wynosi¢ 250 Q. Jesli nie miesci sie w powyzszym zakresie, sygnat sterujacy oraz sygnat
sprzezenia zwrotnego beda btedne.

Uwaga: Odtacz zasilanie przed wykonaniem potaczenia elektrycznego. Dotkniecie elementéw pod
niebezpiecznym napieciem moze spowodowac porazenie pradem, obrazenia, a nawet Smierc.
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1. Nie podtgczaj zasilania przed kontrolg okablowania. Zwarcie i btedne podtgczenie przewoddéw
spowoduje trwate uszkodzenie urzadzenia!

2. Zwro¢ uwage na wskazania przetacznikdw. Po osiggnieciu potozenia catkowicie otwartego i catkowicie

zamknietego nie uzywaj nadmiernej sity na kole recznym / dzwigni — aby nie doprowadzi¢ do
uszkodzenia konstrukcji sitownika!

3. Silnik sitownika posiada funkcje zabezpieczenia przed przegrzaniem. Gdy zawor ulegnie zablokowaniu

lub wystgpi inna nieprawidtowos$¢ i nie mozna prawidtowo przetgczy¢ pracy, silnik przejdzie w stan

ochrony przed przegrzaniem, a zawor nie bedzie mogt zosta¢ poprawnie otwarty ani zamkniety. Sprawdz

zawor lub inne nieprawidtowosci. Po usunieciu usterki sitownik moze powréci¢ do normalnej pracy.

4. Kroki instalacji

4.1. Wyréwnaj otwor wyjsciowy sitownika z montowanym zaworem i zwr6¢ uwage na stan przetgczania

zaworu wys$wietlany na goérze trzpienia zaworu. Koto reczne obraca sie w celu ustawienia ,reverse the

reverse”.

4.2. Sitownik jest fabrycznie ustawiony w pozycji zamknietej (gorny wskaznik pokazuje ,,C") i podczas
dopasowywania do zaworu powinien by¢ instalowany w trybie ,close off, open on”.

4.3. Jesli montaz Srub jest utrudniony, mozna delikatnie skorygowac potozenie kotem rgcznym, zamontowac
Sruby i dokreci¢ mocowanie.

4.4. Montaz sitownika nie ma wymagan kierunkowych — moze zosta¢ okreslony zgodnie z warunkami na

miejscu lub perspektywg montazu.

4.5. Sruba ogranicznika sitownika (tj. pozycja zamkniecia i otwarcia) nie moze by¢ luzowana ani regulowana

bez upowaznienia.

5. Kroki podtaczenia

5.1. Odkre¢ Srube pokrywy ochronnej i zdejmij pokrywe ochronna.

5.2. Wykonaj okablowanie zgodnie z dotgczonym schematem potgaczen.

5.3. Po sprawdzeniu i potwierdzeniu poprawnosci okablowania wigcz zasilanie.

5.4. Wykonaj prébny rozruch sitownika i sprawdz, czy kierunek dziatania oraz element ogranicznika pracujg

prawidiowo.

5.5. Zamontuj pokrywe ochronna.

6. Metoda kalibracji zaworu typu regulacyjnego

Ponizej przedstawiono tryb przelgczania sygnatu napieciowego jednofazowego

oraz tryb debugowania.

Operacja kalibracji

~ Stan lampki

Stan dziatania sitownika

1. Podtacz zasilanie sitownika

Ny swieci
AN jasno

Sitownik przechodzi do pozycji wynikajacej z zadanego
sygnatu sterujacego

POLVALVE

ARMATURA PRZEMYSEOWA

SERWIS OFICJALNY DYSTRYBUTOR

[P —

VE.COM | INEO®POLVALVE.COM




Operacja kalibraciji Stan lampki Stan dziatania sitownika
O |zgaszona Sitownik automatycznie przemieszcza si¢ w kierunku
petnego otwarcia.
o _ Wi Gdy sitownik dojezdza do pozycji petnego otwarcia,
2. Nacisnij przycisk S5 na | ~®- | mruga |lampka kontrolna miga i system przygotowuije sie do
plycie sterujacej i przytrzymaj = ruchu w kierunku petnego zamkniecia.
go plrz__ez 5 sekund, nastepnie o Sitownik automatycznie przemieszcza sie w kierunku
zwoiny zgaszona petnego zamkniecia.
Y Gdy sitownik dojezdza do pozycji petnego zamkniecia,
- mruga |lampka kontrolna miga, a proces kalibracji zostaje
’ zakonczony.
3. Calibration completed So $wieci | Sitownik pracuje do pozycji odpowiadajgcej zadanemu
i jasno  [Sygnatowi sterujgcemu.

Metoda przelgczania sygnatu wejsciowego i wyjsciowego silownika regulacyjnego
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Ponizej przedstawiono tryb przetaczania sygnatu oraz tryb debugowania AC / DC 24V

potencjometr kalibracji

momentu obrotowego

potencjometr
kalibracji 20 mA

przycisk ustawien S1

E5

Sygnat wyjsciowy | Sygnat wejsciow
Typ sygnatu Y8 Y] Y | SY8 ) y
S1 S2
Prad 4-20mA H 5
2-10v i B
Napiecie . -
0-10v ﬁ

S3

S4

Kalibracja pradu

Sygnat 4-20 mA jest niedokfadny. Po podaniu sygnalu sterujagcego w celu uruchomienia sitownika do potozenia
petnego otwarcia, wyreguluj potencjometr 20 mA. Potencjometr nalezy regulowa¢ do momentu, az prad

sprzezenia zwrotnego bedzie réwny 20 mA.
Ustawienia sitownika

1.

Nacisnij i przytrzymaj przez okoto 3 sekundy przycisk kalibracji sygnatu sprzezenia zwrotnego (klawisz S1).

Kontrolka ,D2” zmienia stan z migajacego na Swiecacy $wiattem cigglym, a sitownik automatycznie uruchamia

ruch w kierunku petnego otwarcia.

. Gdy sitownik zatrzyma sie w potozeniu petnego otwarcia, kontrolka ,D3” zmienia stan z wylgczonego na

Swiecacy, a CPU automatycznie uruchamia ruch w kierunku petnego otwarcia po zapisaniu potozenia petnego
zamkniecia. Podczas ruchu kontrolka ,D3” jest ponownie wytaczona.
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3.

Gdy sitownik zatrzyma sie w potozeniu petnego zamkniecia, kontrolka ,,D4” zmienia stan z wylgczonego na
Swiecagcy, a CPU automatycznie zapisuje potozenie petnego otwarcia. Kontrolka ,D2” zmienia stan ze
Swiecenia ciagtego na miganie. Po zakonczeniu ustawiania sitownik elektryczny przejdzie do potozenia
wynikajgcego z podanego sygnatu.

Ponizej przedstawiono tryb przetgczania sygnatu i debugowania dla tréjfazowego
zasilania — wersja regulacyjna

Sygnat wyjsciowy | Syngat wejsciowy

Napiecie

Potencjometr
Typ sygnatu kalibracji 20 mA
Wi W2
— — SW2

jednym klawiszem S3

| -
=
[Cm ]

H Przycisk kalibracji

™ Niebieska dioda LED: wskaznik stanu; miga
podczas pracy; $wieci podczas kalibracji skoku.
UIUV Czerwona dioda LED: wskaznik btedu;
zgaszona = praca normalna; Swieci w
przypadku wystagpienia btedu.

Kalibracja pradu
Po wykonaniu ustawienia z punktu 3.1.3, jezeli sprzezenie zwrotne 4-20 mA nie jest dokfadne, podany sygnat

moze spowodowac, ze sitownik dojedzie do potozenia petnego otwarcia. Nalezy regulowac¢ potencjometrem
20 mA az do momentu, gdy prad sprzezenia zwrotnego bedzie rowny 20 mA.

Ustawienia sitownika

1.

Nacisnij i przytrzymaj przez okoto 3 sekundy przycisk kalibracji sygnatu sprzezenia zwrotnego (klawisz S3).
Kontrolka zmienia stan z migajgcego na Swiecenie normalne, a sitownik automatycznie uruchamia ruch w
kierunku petnego otwarcia.

. Gdy sitownik zatrzyma sie w potozeniu petnego otwarcia, kontrolka zmienia stan z wylaczonego na swiecacy,

a CPU zapisuje potozenie petnego otwarcia i automatycznie uruchamia ruch w kierunku petnego otwarcia.
Kontrolka zostaje ponownie wytgczona.

. Gdy sitownik zatrzyma sie w potozeniu petnego zamkniecia, kontrolka zmienia stan z wylgczonego na

Swiecagcy, a CPU automatycznie zapisuje potozenie petnego otwarcia. Kontrolka zmienia stan z normalnego
Swiecenia na miganie. Po zakonczeniu ustawiania sitownik elektryczny przejdzie do potozenia wynikajacego
Z podanego sygnatu.

7. Kontrola usterek i rozwigzywanie problemoéw

Objaw usterki Przyczyna Rozwiazanie

1.1 Brak napiecia (brak zasilania) 1.1. Sprawdzenie napigcia

zasilania
1.2. Brak sygnatu wejsciowego lub 1.2. Sprawdzenie sygnalu
wartosci wejsciowej wejsciowego
1.3. Przerwa / roztgczenie lub odigczenie 1.3. Podtaczyé przewody i
Sitownik elektryczny od listwy zaciskowej wymieni¢ listwe zaciskowa

nie dziata
1.4. Zadziatanie zabezpieczenia termicznego

silnika (wzrost temperatury) 1.4. Schiodzi¢ silnik

1.5. Wylgcznik kranicowy zostat przestawiony | 1.5. Wyregulowac krzywke
w posrednie potozenie otwarcia wytgcznika krancowego skoku
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1.6. Uszkodzony kondensator fazy zasilania
silnika

1.6. Wymieni¢ kondensator

1.7. Przerwa w uzwojeniu silnika
(drut emaliowany)

1.7. Wymieni¢ silnik

1.8. Nieprawidtowe podtgczenie do zacisku
wejscia sygnatu (regulator)

1.8. Wymieni¢ ptyte sterujaca

Sitownik elektryczny
zatrzymuje sie

2.1. Niestabilne zrodto sygnatu / niestabilny
sygnat

2.1. Sprawdzi¢ sygnat wejsciowy

2.2. Potencjometr rozregulowany lub
uszkodzony (typ regulowany)

2.2. Wymieni¢ potencjometr

2.3. Poluzowane koto zebate potencjometru
lub koto zebate wentylatora (typ regulowany)

2.3. Sprawdzi¢ i dokrecié
wewnetrzne Sruby imbusowe
mocujgce koto zebate

Sygnat wejsciowy nie

odpowiada sygnatowi

sprzezenia zwrotnego
(regulacja)

3.1. Nieprawidtowy sygnat wejsciowy

3.1. Sprawdzi¢ sygnat wejsciowy

3.2. Nieprawidtowa regulacja zera i
wspotczynnika (wymaga obstugi profesjonalnej)

3.2. Ustawi¢ ponownie parametry

3.3. Zmiana potozenia kota zebatego
potencjometru

3.3. Koto zebate potencjometru

Brak sygnatu
sprzezenia zwrotnego

4.1 Odtaczenie lub staby styk przewodu
sygnatu otwarcia

4.2 Sprawdzi¢, czy okablowanie
jest podigczone zgodnie ze
schematem potaczen

8. Wymiary gabarytowe oraz wymiary catkowite sitownika

PQT1/PQTA
(tryb przetaczania)
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PQT10-11

WYMIARY SILOWNIKOW ELEKTRYCZNYCH PQT

A B c D E F G H 4l J
N/ OFF — — —
PQT1 ON/O 162 145 79 X1
MODULACYJNY 178 175 107 139 — —
ON7/ OFF 168 145 79 — — — 36 4-M5
PQTA 1414
Q MODULACYINY 184 175 107 139 — — 20 50 4-M6
PQT1-H 188 145 108 185 — — 11X11 70 4-M8
PQTA-H ON/OFF 104 145 108 165 — — X
PQTB-H | Modulacyjny 194 145 108 165 — —
PQT2 265 123 79 216 120 240 1414 35 70 4-M8
PQT3 265 123 79 216 120 240 17517 a5 70 4-M8
PQT4 321 187 103 262 150 297 22%22 55 102 4-M10
22X22 102 4410
PQT5
Q 321 187 103 262 150 297 ST 55 25 e
PQT6 321 187 103 262 150 297 27X27 55 125 4M12
PQT7 321 187 103 262 150 297 27X27 55 125 4-M12
125 4-M12
PQT8
Q 378 241 119 293 161 346 27X27 65 10 yRTE
PQT9 125 4M12
378 241 119 293 161 346 36X36 65 m s
PQT10 532 350 | 206 203 161 U6 40X40 85 140 416
185 4-M20
PQT11 532 359 226 293 161 346 46X46 85 165 4-M20
PQT12 573 400 343 293 161 324 5050 130 254 3-M16

Uwaga: Powyzszy wymiar ,EG” jest rozmiarem zalecanym. Nasza firma moze réwniez wy!|

onac¢ odpowiedni rozmiar zgodnie z wymaganiami klienta.
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