Cwieréobrotowy sitownik elektryczny
- Seria PQT, typ PRO
Instrukcja instalacji i obstugi
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1. Zarys ogolny

Cwiercobrotowe sitowniki elektryczne serii PQT sg przeznaczone gtéwnie do wspotpracy z zaworami
motylkowymi, kulowymi oraz innymi podobnymi urzgdzeniami o czeSciowym ruchu obrotowym. Napedzane sg
energig elektryczng | wyposazone w sterowanie skokiem oraz zabezpieczenie momentu obrotowego zaréwno
w kierunku otwierania, jak i zamykania, umozliwiajac bezposrednie wyjscie momentu.

Seria EXCJ jest wykonaniem przeciwwybuchowym i moze by¢ stosowana do sterowania zaworami w
srodowiskach zagrozonych wybuchem gazéw oraz pytdw, z wylgczeniem metanu w kopalniach wegla. Operator
moze obstugiwa¢ zawor lokalnie lub zdalnie. Urzadzenie nalezy do grupy napedow regulacyjnych i odcinajgcych
przeznaczonych do pracy w strefach zagrozonych wybuchem.

2. Normy produktu:

EN 60079-0:2009 Atmosfery wybuchowe
- Czes¢ 0: Wymagania ogolne
EN 60079-1:2007 Atmosfery wybuchowe
- Czes¢ 1: Ochrona urzgdzeh przez ostony ognioszczelne ,d”
EN 60079-31:2009 Atmosfery wybuchowe
- Czes¢ 31: Ochrona przed zaptonem pytu przez obudowe
2004/108/EC Dyrektywa kompatybilnoSci elektromagnetycznej
2006/95/EC Dyrektywa niskonapieciowa (LVD)
EN60730-1-2001 Automatyczne regulatory do uzytku domowego i podobnego
EN60529 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (IP)
EN61000-3 Promieniowanie elektromagnetyczne harmoniczne
EN61000-4 Tolerancja elektromagnetyczna
ISO 5211-2001 Norma przytacza sitownikéw elektrycznych

3. Parametry

Zasilanie : jednofazowe . 110/120/220/230/240, 50Hz/60Hz. DC:24V
trojfazowe : 220/230/240/380/400/440/460/480, 50Hz/60Hz.
Temperatura : -25°C~70°C (Opcjonalnie : -40°C~65°C)
Wilgotnosc¢ : <95% RH(25°C)
Srodowisko: Seria PQT moze by¢ stosowana wytacznie w srodowiskach niekorozyjnych, niepalnychi niewybuc

Seria EXCJ moze by¢ stosowana w srodowiskach zagrozonych wybuchem gazéw oraz pytéw,
z wytgczeniem metanu w kopalniach wegla.

Kryteria przeciwwybuchowe:

I12GDEx dIlICT4~T6 Gb Extb IlIC T135C~T85C Db IP66
Cykl pracy . On/off : S2-15min;
Tryb modulacyjny . S4-50%

Ochrona silnika : Klasa izolacji F, podwojne zabezpieczenie temperaturowe, zadzialanie przy 135°C
Ochrona obudowy : Seria PQT - IP67 (standard), IP68 opcjonalnie (zanurzenie 15m przez 72h bez

Seria EXCJ - IP66(standard), IP67 lub IP68 opcjonalnie, zgodnie z EN60529
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Obudowa: stop aluminium o wysokiej wytrzymatosci, powtoka proszkowa epoksydowa, klasa NEMA 4X

Przepust kablowy: 2 x NPT 3/4"

Styki wyjsciowe: 5 stykow oraz 1 styk monitorujacy

(Powyzej podana obcigzalnosé wynosi 5 A @ 250 Vac; rzeczywista konfiguracje nalezy sprawdzi¢ na
schemacie okablowania)

Kotnierz przytaczeniowy: standard ISO 5211, mozliwo$¢ wykonania na zamowienie

® Specjalne warunki bezpiecznego uzytkowania serii EXCJ

a. Klasa wytrzymatosci elementéw ztgcznych potaczen przeciwwybuchowych: A2-70.
b. Nie rozpoczynacinstalacji ani prac konserwacyjnych, dopdki nie zostanie potwierdzone, ze w miejscu
instalacji nie wystepuje pytwybuchowy.
Upewnic sie, ze w miejscu instalacji nie wystepujg gazy korozyjne oddziatujgce na stop aluminium.
Na obudowie urzadzenia znajdujasie zaciski uziemiajace. Podczas instalacji nalezy zapewnic
niezawodne uziemienie.
e. Eksploatacja i konserwacja w terenie muszagscisle przestrzegac zasady: ,Zabrania sie otwierania
pokrywy pod napieciem”.
f. W przypadku uzytkowania w Srodowisku niebezpiecznym z obecnoscig pylu nalezy regularnie czysci¢
obudowe urzadzenia, aby zapobiec gromadzeniu sie pyiu.
Otwor wlotowy kabla musi by¢ wyposazony w diawik kablowy lub korek z certyfikatem ATEX, zgodnie
z instrukcjg obstugi.
Muszaby¢ spetnione ponizsze wymagania:
(1) Specyfikacja gwintéw: ,NPT1", NPT1 1/2”, NPT3/4" lub ,PT1/2".
(2) Niewykorzystane otwory wlotowe kabli muszaby¢ skutecznie uszczelnione elementami uszczelniajacymi.
Naprawy potaczenognioszczelnych muszgby¢ wykonywane zgodnie ze specyfikacjgkonstrukcyjng
dostarczongprzez producenta. Napraw nie wolno wykonywac w oparciu o wartosci podane w tabelach 1i 2
normy EN/IEC 60079-1.

® Podstawowe parametry serii PQT i EXCJ

oo

~— =7 Q@

Model
przeciw | Moc | Moment obr (N.m)  Czas (sec) ISO 5211
standard

wybuch

PQT2 | EXCJ2 100 19
40 FO5/FO07/F10/F12
PQT3 EXCJ3 200 39
PQT4 | EXCJ4 400 29
PQTS EXCJ5 90 600 39
F10/F12/F14
PQT6 EXCJ6 800 47
PQT7 | EXCJ7 | 120 1000 47
PQT8 | EXCJ8 | 200 1700 34
F12/F14/F16
PQT9 EXCJ9 200 2300 47
PQT10 | EXCJ10 3500 76 F14/F16
PQT11 | EXCJ1] 5000 105 F14/F16
200

PQT12.| EXCJ12 8000 143 F25
PQT13.| EXCJ13 13000 109
PQT14.| EXCJ14 400 16000 129 F25/F30
PQT15 | EXCJ15 20000 155

Uwaga:
Moment znamionowy wynosi 0,75 wartosci momentu maksymalnego.
W przypadku specjalnych wymagan dotyczacych momentu obrotowego prosimy o kontakt.
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4. Budowa produktu
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lokalnie/zdalnie

Seria PQT - Inteligenty sitownik elektryczny
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5. Cechy

Sitowniki elektryczne serii PQT wykorzystujg przekladnie planetarng, umozliwiajgca potaczeniesterowania reczn

® Sterowanie skokiem

Zastosowanie enkodera absolutnego jako czujnika potozenia umozliwia realizacje zdalnego sterowania oraz
ustawien skoku poprzez menu konfiguracyjne bez koniecznosci ingerencji w obudowe.

® Smarowanie

Przekladnia wypetniona jest smarem w zamknietej obudowie, zapewniajacym smarowanie $limaka, kota
slimakowego, kétzebatych oraz tozysk. Obudowa uszczelniona jest pierscieniami typu O-ring, co zapobiega
wyciekom smaru i eliminuje koniecznos¢ obstugi serwisowej w catym cyklu zycia urzadzenia.

6. Transport i magazynowanie

/A ™

Ostrzezenie !

Sitownik musi by¢ w petni podparty do momentu catkowitego zazebienia z trzpieniem zaworu oraz
trwatego zamocowania do kotnierza przytgczeniowego zaworu.

Zawor musi by¢ wyposazony w kotnierz zgodny z norma ISO 5211.

Potaczenie sitownik—zawoér musi spetnia¢ wymagania klasy wytrzymatosci ISO 8.8 (granica
Qlastycznoéci 628 N/mm?).

A Ostrzezenie!

W przypadku zespolow zawdr—sitownik nie wolno podnosic sitownika — podnoszenie nalezy
wykonywaé wytgcznie za zawér. Kazdy zespdét nalezy podnosic oddzielnie.

Podczas instalacji i transportu, w przypadku stosowania lin lub hakéw podnoszacych, nie wolno zawieszac ich na
kole recznym, aby zapobiec uszkodzeniom.

Jezeli sitownik jest zamontowany na zaworze, w przypadku duzych zaworéw wymagajacych podnoszenia,

nie wolno podnosi¢ zespotu za sitownik.

® Magazynowanie

*  Temperatura transportu i magazynowania: —30°C ~ +50°C. Temperatura magazynowania nie
powinna stale przekracza¢ 40°C w celu zachowania zywotnosci produktu.

" W stanie rozpakowanym sitownik nalezy przechowywa¢w suchym pomieszczeniu w celu unikniecia
kondensacji. Komora elektryczna wyposazona jest w grzalke, ktéranalezy okresowo zasila¢, aby
utrzymac suchgatmosfere.

* W przypadku magazynowania w srodowisku wilgotnym lub zawierajagcym gazy korozyjne, wymagane
jest odpowiednie opakowanie oraz zastosowanie pochtaniaczy wilgoci.
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7.

Rozpakowanie i kontrola

W celu zapewnienia jakosci produktu kazdy sitownik przed opuszczeniem zaktadu produkcyjnego przechodzi
rygorystyczng kontrole.

Nalezy upewni€ sie, ze rozpakowanie odbywa sie we wtasciwej pozycji, zgodnie z oznaczeniami umieszczonymi
na zewnetrznej stronie opakowania.

Sprawdzi¢ nastepujace elementy:
czy sitownik nie ulegt uszkodzeniu podczas transportu;
czy numer modelu jest zgodny z oznaczeniem na etykiecie opakowania oraz z listg pakunkowa.

Instalacja

Przed instalacjg nalezy sprawdzi¢, czy wielkos¢ sitownika odpowiada zaworowi.
1. Odkreci¢ skrzynke przytgczeniowg i zdjg¢ ostone ochronna.

2. Podtaczy¢ przewody zgodnie ze schematem potgczen.

3. Przed podiaczeniem zasilania upewnic sie, ze okablowanie jest prawidtowe.

4. Wykonac prébny rozruch sitownika i sprawdzi¢ kierunek ruchu, dziatanie wylgcznikdéw krahcowych
oraz innych funkcji.

5. Zalozy¢ ostone skrzynki przytgczeniowej i dokrecic¢ sruby.

8. Okablowanie i podtaczenie zasilania

Po zmontowaniu sitownika z zaworem nalezy wykonac potaczenia elektryczne zgodnie z dotaczonym
schematem.

N

A Ostrzezenie: Niebezpieczerstwo porazenia prgdem!

Przed wykonaniem potaczen elektrycznych nalezy odtaczy€ zasilanie. Dotkniecie elementéw
znajdujacych sie pod napieciem moze spowodowaé porazenie prgdem, obrazenia ciata lub Smierc.
Instalacje powinien wykonywac wytacznie wykwalifikowany elektryk, zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami bezpieczenstwa.

~

/

Odtaczy¢ catkowicie zasilanie elektryczne.
Otworzy¢ pokrywe skrzynki przytaczeniowej i upewnic sie, ze komora jest sucha i czysta.

Na podstawie schematu w skrzynce zaciskowej zidentyfikowaé funkcje zaciskéw. Sprawdzi€, czy napiecie
zasilania odpowiada wartosci podanej na tabliczce znamionowej stownika. Podtaczy¢ przewody zgodnie
ze schematem. W zaleznosci od potrzeb przewody sterujace i zasilajgce nalezy wprowadzac do skrzynki
oddzielnymi przepustami kablowymi. Po podtaczeniu przewody nalezy szczelnie uszczelnic.

W celu zapewnienia niezawodnego potaczenia elektrycznego sruby nalezy dokreci¢é momentem
nieprzekraczajgcym 1,5 Nm.

Po zakonczeniu podtgczen umiesci¢ schemat okablowania z powrotem w skrzynce zaciskowej. Nalezy
upewnic sie, ze przewody zasilajace sgoddzielone od przewodéw sygnatowych.

Magistrala komunikacyjna powinna by¢ wykonana jako ekranowana skretka, a czes¢ elektryczna musi
by¢ zgodna ze standardem magistrali szeregowej RS-485.

Uwaga: W celu zapewnienia szczelnosci sitownika nalezy zwrocic¢ uwage na wasciwy dobor

przewodow przytgczeniowych.
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Modele PQT2-PQT15: nalezy stosowac przewody o $rednicy 13—-18 mm.
Modele EXCJ2—-EXCJ15: nalezy stosowac przewody zgodne z lokalnymi przepisami elektrycznymi.

Po zakonczeniu okablowania nalezy ponownie sprawdzi¢ poprawnos$c¢ potaczenzgodnie ze schematem przed
podaniem zasilania. Po podtaczeniu zasilania wykonac test dziatania zgodnie z ponizszym opisem:

Wskaznik potozenia: ' Blad Wskaznik potozenia:
calkowite otwarcie — kolor zielony 39 Zdalne sterowanie catkowite zamkniecie — kolor czerwony

Polpzenie zaworu

Stan pracy

Stan sterowania

Przetgcznik
otworz/zamknij

[CLT (LD

Przetgcznik wyboru
sterowania lokalnie/zdalnie

Cwieréobrotowy sitownik elektryczny — Seria PQT (typ PRO)

Sprawdzenie podtaczenia zasilania moze by¢ wykonane za pomocgwyswietlacza LCD oraz wskaznikéw
trybu lokalnego/zdalnego. Sprawdzi¢ dziatanie pokretta sterowania oraz sterowania zdalnego.

Uwaga - Przed ustawianiem skoku nalezy potwierdzi¢ potozenie zaworu w celu unikniecia uszkodzenia
zaworu lub innych elementéw.
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9. Ustawienia standardowe

Ustawienia podstawowe - typ PRO

Sitownik typu inteligentnego wykorzystuje enkoder absolutny. Ustawienia mogaby¢ wykonywane za pomoca
pilota zdalnego sterowania oraz menu LCD bez koniecznosci otwierania obudowy.

9.1. Ustawianie kraricowek skoku

1 - Nacisna¢ przycisk M, aby wej$é do menu giéwnego. 5. Wybrac ,Setting”, aby wejs¢ do menu ustawien.

. P 1.Control
P 1.Configure 2 Setting
2.Diagnosis 3.Password

2. Information

6. W menu ustawienwybrac ,Stroke Set”, aby wejs¢
do ustawien skoku.

2. Wybra¢ ,Configure”, aby wej$s¢ do menu

konfiguracji (domysine hasto: ,0001"). > 1.Stroke Set

2.Dead Band
Input Password: .
3.Signal Loss
0001 4 Filed Bus

7. W menu skoku wybrac ,Close Dir”, aby ustawi¢
kierunek zamykania.

3. Po zalogowaniu wybra¢ ,Control”, aby wybrac
tryb sterowania.

p 1. Close Dir
P> 1.Control 2. Close Set

) 3. Open Set
2.Setting

3.Password

8. Ustawi¢ kierunek zamykania jako ,CW”"
lub ,CCW" i potwierdzi¢ przyciskiem ,Enter”
(ustawienie domys$ine: CW).

4. Dostepne tryby: ,Hold on/off”, ,Analog”,
.Modbus”. Po wybraniu trybu nacisng¢ ,Enter”, . )
aby potwierdzi¢ (funkcje nie sgdostepne Close Direction:
jednoczesdnie — zaleznie od wersji urzgdzenia).

->CW.
Control Mode:

->Hold on/off
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9. W menu ,Stroke Set” wybra¢ ,Close Set”, aby ustawi¢
pozycje zamkniecia. W tym menu parametr ,POS” 9.2. Instrukcje Modbus
wyswietla aktualng wartos¢ potozenia z czujnika. Za -
pomoca pilota sterowaé ruchem zaworu i zatrzymac go 1. Nacisna¢ przycisk M, aby wej$¢ do menu gtéwnego.
w momencie petnego doszczelnienia. Wybraé ,,Configure”, a nastepnie ,Setting”, po czym

w menu ustawienwybraé ,Field Bus”.

Close Setting:

POS.:0456 1.Stroke Set
Modify/Save! 2.Dead Band

3.Signal Loss

10. Nacisna¢ ,Enter”, aby zapisa¢ pozycje zamkniecia. P 4.Filed Bus

2. Wybra¢ ,Field Bus”, aby wejs¢ do menu magistrali
komunikacyjne;j.

Close Setting:

p 1. Address
Confirmed! 2. Baud Rate

3. Parity

i i i 3. Wybraé ,,Address”, aby ustawi¢ adres urzadzenia. Adres
11. W menu ,Stroke Set” wybrac,Open Set”, mozna zmieni¢ za pomoca pilota i zatwierdzi¢

aby ustawi¢ pozycjg otwarcia. Parametr ,POS” przyciskiem ,Enter”. (Modut Modbus obstuguje adresy

pokazuje aktualne potozenie. Sterowac zaworem slave w zakresie od 1 do 247; adresy powyzej 247 sg

do momentu petnego otwarcia. zarezerwowane do funkcji specjalnych. Adres O jest
adresem rozgtoszeniowym. Ustawienie domysine: 1.)

Open Setting:

POS.:3650
Modify/Save!
Address:
12. Nacisng¢ ,Enter”, aby zapisa¢ pozycije otwarcia.
Add: 0 0 1
Confirmed!
Open Setting:

4. Wybrac ,Baud Rate”, aby ustawic predkosc transmisji.
Confi d! Dostepne wartosci: 2400, 4800, 9600, 19200, 38400,
ontitme 57600, 115200. Im wyzsza predkos¢ transmisji, tym
krotszy efektywny dystans komunikaciji. Ustawienie

domysine: 9600.

13. Po wykonaniu powyzszych ustawien konfiguracja
podstawowa zostaje zakoriczona i sitownik moze
pracowac zgodnie z sygnatem sterujgcym.

14. Ustawienie pods$wietlenia:

Parametr stuzy do ustawienia czasu podswietlenia
ekranu LCD. Jezeli ustawiona wartos¢ wynosi 0,0

minuty, podSwietlenie pozostaje wtgczone na state.
Ustawienie domysine: 6 minut.
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Baud Rate:

->9600 bps
Confirmed!

5. Wybrac¢ ,Parity”, aby ustawi¢ bit parzystosci i liczbe
bitow stopu. Dostepne kombinacje:
- 1 bit stopu, brak parzystosci
- 2 bity stopu, brak parzystosci
- 1 bit stopu, parzystos¢ nieparzysta
- 1 bit stopu, parzystos¢ parzysta
Ustawienie domysine: 1 bit stopu + parzystos¢ parzysta.

Parity:

->1 Stop Even
Confirmed!

Uwaga -

1. Parzysto$€i liczba bitéw stopu wybierane sg
poprzez zmiane zawartosci rejestru.

2. Nowe ustawienia stajgsie aktywne dopiero po
ponownym wigczeniu zasilania sitownika.

Zatgcznik 1: Przyktadowa tabela komunikaciji Modbus
Zalgcznik 2: Tabela rejestréw Modbus
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9.3 Regulacja ogranicznikbw mechanicznych

1.

Odtaczy€ zasilanie.

2. Poluzowac nakretke kontrujgca i wykreci¢ Srube ogranicznika mechanicznego o kilka obrotow.

H W

o1

(o2}

. W przypadku sitownika regulacyjnego poluzowac najpierw $rube mocujacakoto wentylatora.
. Recznie przestawic sitownik do zadanej pozycji krancowe;.
. W przypadku sitownika regulacyjnego obrécic kolo wentylatora zgodnie z ruchem wskazéwek zegara

do oporu, a nastepnie dokreci¢ gérng Srube mocujaca.

. Po dokreceniu $Sruby ogranicznika do oporu, cofngc jgo okreslongliczbe obrotéw.
. Dokreci¢ nakretke kontrujacg ogranicznika.
. Sprawdzi€, czy naped elektryczny osigga pozycje catkowitego otwarcia i zamkniecia; w przeciwnym

razie powtorzy¢ powyzsze kroki.

Sruba i nakretka
ogranicznika otwarcia

Sruba i nakretka
ogranicznika zamkniecia

Ogranicznik mechaniczny
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10. Wymiary

e Cwieréobrotowy sitownik elektryczny serii PQT — typ PRO
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Wymiary sitownikéw serii PQT

Jednostka : mm

Wymiary Waga

Vodel AlB|lcl|lop| E|F| G |oH| @ J K |

PQT2/3 268 | 79 | 198 | 190 | 240 | 121 ]‘7‘:]‘7‘ 35 | 70 | 4-M8 |319| 13
PQT4 20%22 102 | 4-M10
PQT5 22*22 102 | 4-M10

o6 327 | 110 | 210 | 232 | 301 | 338 | 55,57 | 55 | 192 | gonio | 319 | 24
PQT7 2727 125 | 4-M12
2727 125 | 4-M16

PQT8/9 380 | 127 | 234 | 265 | 333 | 361 | 5hol | 65 | jao | 40| 319 | 38
N 140 | 4-M16

PQT10 532 | 118 | 227 | 265 | 180 | 510 | 4040 | 85 | 165 | 4-M20 | 361 | 78
PQT11 46*46 165 | 4-M20

PQT12 545 | 160 | 244 | 265 | 168 | 545 | 5555 | 130 | 254 | 8-M16 | 361 | 109

ey 672 [ 520 | - | 265 | 281|363 | 52,20 [ 120 [poot—oooit 333 | 220

Uwagi . 1. Sitowniki serii PQT — typ PRO majgjednakowy wyglad i wymiary.

2. Powyzsze standardy przytagczeniowe sgzgodne z normglSO 5211. Elementy przylaczeniowe
moga by¢ dostosowane na zamdwienie.

e Cwiercobrotowy sitownik elektryczny serii EXCJ — typ PRO
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Seria EXCJ2~9
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Seria EXCJ10~11 Seria EXCJ12

Seria EXCJ10~12
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Seria EXCJ13~15
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Cwieréobrotowy sitownik elektryczny — Seria PQT (typ PRO) Miara : mm

Wymiary
Al B |C|oD|E|F| G |oH|aor| J | Kk |Waoa
Model (kg)
14*14 4-
EXCJ2/3 286 | 83 | 160 | 209 | 242 | 294 35 | 70 13
17*17 M8
4-
EXCJ4 22%22 102
M10
EXCJ5 4-
319
22%22 102 | M10
354 | 113 | 220 | 255 | 293 | 315 55 24
EXCJ6 27%27 125 | 4-
M12
4-
EXCJ7 27+27 125
M12
4-
27+27 125 | M16
EXCJ8/9 415 | 127 | 242 340 | 337 65 319 38
36*36 140 | 4-
M20
4-
140 | M16
EXCJ10 40*40
165 | 4-
589 | 127 | 242 192 | 510 85 78
M20
296 3%
EXCJ11 46*46 165
M20
8-
EXCJ12 545 | 160 | 244 160 | 545 | 5555 | 130 | 254 | 109
8-
EXCJ13 254
55*55 M16
729|520 | - 340 | 363 120 369 | 220
75%75 298 | 8-
EXCJ14/15
M20

Uwagi - 1. Sitowniki serii EXCJ — typ PRO majgjednakowy wyglad i wymiary.

2. Powyzsze standardy przytgczeniowe sgzgodne z normg|SO 5211. Elementy przylaczeniowe
moga by¢ dostosowane na zamdéwienie.
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11. Diagnostyka usterek
Usterka Mozliwe przyczyny Dziatania
1.1. Brak napiecia zasilania. ) o o
o 1.1. Sprawdzi¢ napiecie zasilania.
1.2. Brak sygnatu wejsciowego lub btedna . .
warto$é sygnatu. 1.2. Sprawdzi¢ sygnat wejsciowy.
1.3. Przerwane lub poluzowane potaczenie 1.3. Sprawdzi¢ i wymienié potaczenia.
Sitownik na zaciskach.
nie dziata

1.4. Zadziatanie zabezpieczenia termicznego
silnika.

1.5. Uszkodzenie uzwojenia silnika.

1.6. Nieprawidtowe podtaczenie zasilania do
zacisku sygnatowego (typ regulacyjny).

1.4. Odczeka¢ do ostygniecia silnika.

1.5. Wymienic silnik.
1.6. Wymienic plyte sterujaca.

Sitownik wykonuje ciagte
ruchy w przod i w tyt

2.1. Niestabilny sygnat zrodtowy.

2.2. Zbyt mala strefa martwa (typ regulacyjny).

2.3. Zbyt mala strefa martwa (typ regulacyjny).

2.1. Sprawdzi¢ sygnat wejsciowy.

2.2. Ustawi¢ odpowiednig strefe
martwa.

2.3. Skorygowac parametry PID.

Niezgodnos¢ sygnatu
wejsciowego i sprzezenia
zwrotnego
(typ regulacyjny)

3.1. Nieprawidtowy sygnat wejsciowy.

3.1. Sprawdzi¢ sygnat wejsciowy

Brak sygnatu
sprzezenia zwrotnego

Przerwanie przewodu sygnatu otwarcia lub
staby styk.

Sprawdzi¢ okablowanie zgodnie
ze schematem.

Uwaga: Jezeli po instalacji sitownik nie jest zasilany, moze wystapi¢ kondensacja wewnetrzna.
Przed uruchomieniem nalezy wtaczy€ zasilanie w celu usuniecia wilgoci.

12. Bezpieczenstwo i ochrona

a. Nalezy dobra¢ wtasciwy produkt o odpowiedniej klasie ochrony i wykonaniu przeciwwybuchowym.

b. Zasilanie musi posiada¢ skuteczne uziemienie; rezystancja uziemienia < 50 mQ. Wszystkie przewody
musza spetniac lokalne przepisy.

c. Instalacja i uruchomienie musza by¢ wykonywane przez co najmniej dwie osoby, z zastosowaniem
oznakowania ostrzegawczego. Praca pod napieciem jest zabroniona.

13. Konserwacja

* Konserwacja biezaca:

a. Kontrola wizualna — brakujace elementy, poluzowania, odksztalcenia.
b. Sprawdzenie stabilnosci potaczern mechanicznych.
c. Kontrola hatasu pracy sitownika.

d. Sprawdzenie potaczen przewodow i zaciskow.
e. Sprawdzenie poprawnosci wskazanh lokalnych.

f. Sprawdzenie dziatania przyciskow lokalnych oraz parametrow.
g. Sprawdzenie poprawnosci przetgczania trybu lokalny/zdalny.
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* Okres konserwacji

Co 12 miesiecy nalezy sprawdzic:
a. Plynnos¢ recznego przejscia petnego skoku.
b. Dokladno$¢ sygnaldw sterujgcych i sprzezenia zwrotnego.

¢. Smar zasadniczo nie wymaga wymiany w trakcie eksploatacji. Jezeli zostanie stwierdzony spadek
ilosci lub pogorszenie jakosci smaru, nalezy uzupeti¢ go smarem o tym samym gatunku lub o
réownowaznych wiasciwosciach poprzez otwér napetniania obudowy (patrz oznaczenie rodzaju smaru
na sitowniku).
Po uzupetieniu smaru nalezy upewnic sie, ze pierscien uszczelniajgcy otworu olejowego nie jest
uszkodzony, a w razie potrzeby wymienic¢ go na pierscieh uszczelniajgcy o tej samej specyfikacji,
w celu zapewnienia skutecznej szczelnosci.
Po eksploatacji stownika przez okres dluzszy niz 5 lat konieczna jest wymiana odpowiedniego smaru.
Podczas wymiany smaru zabrania sie jego samowolnej utylizacji; zuzyty smar nalezy przekazac
do wyspecjalizowanej jednostki recyklingowej w celu prawidiowego zagospodarowania.

* Utylizacja
W przypadku wieloletniej eksploatacji sitownika lub wystgpienia uszkodzenia funkcjonalnego

wymagajacego wycofania urzadzenia z eksploatacji, zabrania sie jego samowolnego wyrzucania.
Nalezy przekazac urzadzenie do wyspecjalizowanej jednostki recyklingowej w celu prawidtowej utylizacji.

A Ostrzezenie: Zanieczyszczenie sSrodowiska!

Urzadzenie elektryczne zawiera olej, metale ciezkie oraz inne komponenty. Podczas
napraw, konserwacji oraz utylizacji odpady musza by¢ prawidlowo zagospodarowane
przez profesjonalng organizacje recyklingowa, aby unikngé zanieczyszczenia srodowiska.

N /
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Zatacznik 1 — Przyktadowe dane komunikacji Modbus
1. Odczyt pozycji stownika:

A. Zapytanie mastera:

Adres Kod N Adres rejestru Liczba rejestrow CRC
funkcji

B. Odpowiedz slave — pozycja 85% :

Adres Kod Rozmiar danych Dane CRC
funkcji

2. Pozycja zadana (kod 16):

A. Zapytanie mastera — ustawienie pozycji 30% (wartos¢ 300):

danych

funkcji rejestru rejestrow testowania

B. Odpowiedz slave:

Kod
funkciji

Adres Adres rejestru Liczba rejestrow CRC

3. Zamkniecie zaworu (kod 06):

A. Zapytanie mastera:

Adres Kod Adres rejestru Dane CRC
funkgciji

B. Odpowiedz slave:

Kod
funkgji

Adres Adres rejestru Dane CRC
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Zatgcznik 2 — Opis rejestrow Modbus

Adres rejestru Kod o
funkgji Funkcja Wartos¢ | Objasnienie Typ danych | R/W
Hex Dec
Ruch sitownika Bit0 1=0ON; 0=OFF
KraricOwka pot. zamk. Bit1 1=0ON; 0=OFF
Kraiicéwka pot. otw. Bit2 1=0ON; 0=OFF
Ruch w kier. zam. Bit3 1=0ON; 0=OFF
Ruch w kier. otw. Bit4 1=0ON; 0=OFF
Wybrano ster. zdalne Bit5 1=0ON; 0=OFF
Wybrano lokalny STOP Bit6 1=0ON; 0=OFF
Wybrane ster. lokalne Bit7 1=0ON; 0=OFF | Unsigned 16
0000H 03 . , , R
Przegrzanie Bit8 1=0ON; 0=OFF bit
Blad ogd6lny Bit9 1=0ON; 0=OFF
Przecigzenie momentu Bit10 1=0ON; 0=OFF
Zablokowany zawor Bit11 1=0ON; 0=OFF
Rezerwa Bit12
Rezerwa Bit13
Rezerwa Bit14
Rezerwa Bit15
Rezerwa Bit0
Rezerwa Bit1
Rezerwa Bit2
Rezerwa Bit3
Rezerwa Bit4
Rezerwa Bit5
Rezerwa Bit6
Rezerwa Bit7 Unsigned 16
0001H — , : R
Przecigz. momentu przy otw.  Bit8 1=0N; 0=OFF | bit
03 Przecigz momentu przy zam|  Bit9 1=0ON; 0=0OFF
Rezerwa Bit10
Rezerwa Bit11
Rezerwa Bit12
Alarm Ogolny Bit13 1=0ON; 0=OFF
Rezerwa Bit14
Zanik fazy Bit15 1=0ON; 0=OFF
0002H Rezerwa
) 0-1000 (1 = Unsigned 16
0003H Pozycja 0-1000 i R
0.1%) bit
o 0-1000 (1 = Unsigned 16
00004H Wejscie analogowe 0-1000 } R
0.1%) bit
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Adres rejestru

Kod

Typ

Funkci Wartosé o
Hox oo funkaji unkcja artosc Objasnienie Danych R/W
0 Stop
1 Zamknij
03 , 2 Otworz Unsigned
0005 5 Tryb sterowania ) R+W
06/16 3 ESD 16 bit
Sterowanie
4 wartoscig zdalng
.. 0-1000 (1 = Unsigned
0006 6 Warto$¢ zadana 0-1000 : R+W
0.1%) 16 bit
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