Wieloobrotowy Sitownik Elektryczny PMTX

Instrukcja instalacji, obstugi i konserwacji
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Instrukcja instalacji, obstugi i konserwacji
sitownika elektrycznego wieloobrotowego PMTX

1. Informacje ogdlne

Sitownik elektryczny wieloobrotowy PMTX jest zasadniczo przeznaczony do napedu zaworoéw liniowych, takich
jak zasuwy, zawory odcinajace, zawory wieloobrotowe oraz inne podobne zawory, a takze zaworow
obrotowych 90°, takich jak przepustnice i zawory kulowe (w potgczeniu z przektadniami slimakowymi).
Sitowniki elektryczne zaworéw PMTX sg napedzane energia elektryczna. Posiadaja funkcje kontroli skoku oraz
zabezpieczenia przed przecigzeniem momentu (over-torque) w trybach ON/OFF, a moment wyjsciowy lub sita
osiowa (thrust) jest realizowana poprzez naped nakretki trzpienia zaworu. Sitowniki PMTX s3 klasyfikowane
jako typ STANDARD (B), SMART () oraz PRO (S) w zaleznosci od trybu sterowania i konfiguracji funkcji.
(Szczegbtowe parametry i nastawy ponizej dotycza réznych modeli.)

Wydajnos¢ sitownika PMTX spetnia wymagania normy JB/T8528-1997 Technical Conditions for Ordinary
Electric Valve Actuator. Sitownik PMTX jest klasyfikowany jako wykonanie standardowe oraz wykonanie
przeciwwybuchowe, w zaleznosci od zastosowanego rozwigzania Ex. Parametry sitownika
przeciwwybuchowego PMTX spetniaja wymagania:

GB3836.1-2010 Electrical Apparatus for Explosive Gas Atmospheres - Part 1: General Requirements
GB3836.2-2010 Explosive Atmospheres - Part 2: Equipment Protection by Flameproof Enclosures “d”
JB/T8529-1997 Technical Conditions for Explosion-proof Electric Valve Actuator

Konstrukcja jest wykonaniem przeciwwybuchowym i nadaje sie do zastosowan w strefie 1 lub 2 srodowisk
zagrozonych wybuchem, w ktérych wystepuja lub moga wystapi¢ gazy palne klasy IIA, 1IB, IIC, grupa T1~Té,
oraz mieszaniny gazoéw i pytéw z powietrzem.

2. Parametry techniczne
Napiecie zasilania:

trojfazowe: 220V / 380V / 440VAC, 50Hz / 60Hz;
jednofazowe: 220VAC, 50Hz / 60Hz

Temperatura otoczenia:

model standardowy: -30°C ~ +70°C;

przeciwwybuchowy T4: -20°C ~ +70°C;

przeciwwybuchowy Té: -20°C ~ +55°C

Wilgotnos¢ wzgledna: <95% RH

Czas pracy:

modele ON/OFF: system pracy S2, znamionowy czas pracy 15 minut;
modele regulacyjne (modulating): system pracy S4,

50% cyklu pracy

Zabezpieczenie silnika: izolacja klasy F, podwdjne zabezpieczenie temperaturowe, temperatura zadziatania 135°C, maksymalna
temperatura powierzchni w trakcie pracy sitownika przeciwwybuchowego nie moze przekracza¢ 80°C

Stopien ochrony: IP67 (standard), IP68 (opcjonalnie)

Materiat obudowy: stop aluminium o podwyzszonej wytrzymatosci, powtoka proszkowa z zywicy epoksydowej
Dtawiki kablowe: 1 NPT 1 1/2", 2 NPT 3/4"

Potaczenia wyjsciowe:

PRO (S): 4 zestawy stykow sprzezenia zwrotnego oraz 1 zestaw styku monitorujacego

SMART (1): sygnaty zwrotne pozycji FO, pozycji FC, przeciazenia momentu otwierania, przecigzenia momentu zamykania oraz
ogolny sygnat awarii
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STANDARD (B): pozycja F.O, pozycja F.C, moment otwierania, moment zamykania, styk sprzezenia zwrotnego.
(Powyzsza obcigzalnosc¢ elektryczna wynosi 5A@250Vac, a konkretna konfiguracja powinna by¢ zgodna ze schematem
potaczen dotaczonym do sitownika.)

Kotnierz wyjsciowy: zaprojektowany zgodnie z 1505210, z mozliwoscia wyboru typu thrust oraz typu torque.

e Parametry techniczne modeli PMTX ON/OFF

.. >0Hz 18 24 36 48 72 96 144%* 192%*
Predkos¢ rom
obrotowa | goHz
22 29 43 58 86 115 173%* 230%*
rnm
Modele Wyjsciowy moment obrotowy
PMTX11 N.m 35 35 35 35 35 35 30 25
PMTX12 N.m 80 80 80 70 50 40 35 30
PMTX13 N.m 105 105 100 90 60 50 40 35
PMTX21 N.m 200 200 200 200 170 150 100 60
PMTX22 N.m 300 300 250 220 200 170 120 80
PMTX23 N.m 400 400 300 250 250 230 150 90
PMTX31 N.m 620 620 550 480 480 370 250 200
PMTX41 N.m 1050 | 1050 850 700 700 550 420 250
PMTX42 N.m | 1500 | 1500 | 1300 | 1050 | 1050 750 650 550
PMTX43 N.m 2050 | 2050 | 1750 | 1400 1400 1050 880 750
PMTX44 N.m | 3000 | 3000 | 2050 | 1750 | 1750 1450 1360 1360

Uwaga:

Powyzsze wartosci momentu obrotowego sa maksymalnym momentem sitownikéw. W przypadku specjalnych
wymagan dotyczacych momentu wyjsciowego i predkosci obrotowej prosimy o kontakt.

Powyzsze sitowniki sg zgodne z EN15714-2:2009, opis A i B. Ukfad pracy: $2-15 minut.
Produkty oznaczone ,*” charakteryzujg sie relatywnie wiekszg bezwtadnoscig obrotowa, dlatego nie zaleca sie
bezposredniego napedu zasuw lub innych podobnych zastosowan. Dla sitownikéw wieloobrotowych z kotnierzem

typu A lub zaworu z nakretkg do podnoszenia zasuwy lub podobnych zastosowan nalezy przestrzegac dopuszczalnej
maksymalnej predkosci watu (predkosci wyjsciowej):

® Maksymalna predko$¢ obrotowa dla zasuw: 500 mm/min.

e Maksymalna predkos¢ obrotowa dla zaworéw odcinajacych: 250 mm/min (lub 45 rpm).

A1

LA

ARMATURA PRZEMYSEOWA 3 | +48 50
Strona 3

SERWIS OFICJALNY DYSTRYBUTOR
POLVALVE SESEPOIVAIVE Con s 2l o eOEOLUALE o



e Parametry techniczne PMTX — typ modulowany

Predkosc | S0HZRPM 18 24 36 48 72
obrotowa | 61 RpM 21 29 43 57 86
Modele Moment N.m | Ibf.ft | N.m | Ibf.ft | N.m | Ibf.ft | N.m | Ibf.ft [ N.m | Ibf.ft

Modulowany | 1g | 13 | 18 | 13 | 16 | 12 | 14 | 11 | 12 | 10
PMTX11

Maksymalny | 35 | 26 | 35 | 26 | 31 | 23 | 28 | 21 | 25 | 19

Modulowany | 30 23 30 23 26 19 23 16 18 13
PMTX12

Maksymalny | 60 | 45 | 60 | 45 | 50 | 37 | 45 | 33 | 35 | 26

Modulowany | 40 | 29 | 40 | 29 | 36 | 26 | 33 | 24 | 25 | 18
PMTX13

Maksymalny | 80 | 59 | 80 | 59 | 72 | 53 | 65 | 48 | 50 | 37

Modulowany| 78 | 60 | 78 | 60 | 70 | 52 | 55 | 40 | 45 | 33
PMTX21

Maksymalny | 160 | 118 | 160 | 118 | 140 | 104 | 110 | 81 90 67

Modulowany | 120 | 88 | 120 | 88 | 100 | 75 | 85 | 63 | 75 | 55
PMTX22

Maksymalny | 240 | 177 | 240 | 177 | 200 | 148 | 170 | 126 | 150 | 111

Modulowany | 150 | 111 | 150 | 111 | 130 | 96 | 105 | 78 | 95 | 70
PMTX23

Maksymalny | 300 | 221 | 300 | 221 | 260 | 192 | 210 | 155 | 190 | 140

Modulowany | 275 | 203 | 275 | 203 | 255 | 188 | 205 | 151 | 190 | 139
PMTX31

Maksymalny | 550 | 406 | 550 | 406 | 510 | 376 | 410 | 302 | 380 | 278

Uwaga:
1. Powyzszy moment modulowany stanowi 1/2 maksymalnego momentu sitownika.

2. Standardowa czestotliwos¢ rozruchu wynosi 50%, a liczba uruchomien nie powinna przekracza¢ 1200 razy
na godzine. W razie szczeg6lnych wymagan prosimy o kontakt.
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3. Konstrukcja
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PMTX PRO - super inteligentny sitownik elektryczny wielobrotowy
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PMTX SMART - inteligentny sitownik elektryczny wielobrotowy
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PMTX STANDARD - sitownik elektryczny wielobrotowy
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4. Zasady dziatania

Wyijscie silnika, charakteryzujace sie wysoka sprawnoscia oraz niska bezwtadnoscia, napedza $limak oraz
przektadnie slimakowa poprzez jednostopniowg przektadnie walcowa. Nastepnie przekfadnia slimakowa
napedza wat wyjsciowy za posrednictwem uktadu przeniesienia napedu, aby uzyska¢ wymagany moment
obrotowy i predkosc¢. Produkty serii PMTX moga przetaczaé sie pomiedzy trybem pracy recznej i elektrycznej.
Obstuga reczna umozliwia regulacje, naprawe oraz awaryjng prace urzadzenia w przypadku zaniku zasilania i
nie wymaga zadnych specjalnych czynnosci po zakonczeniu pracy. Podczas pracy elektrycznej urzadzenie
automatycznie przetacza sie do stanu elektrycznego.

Wejscie silnika
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Sprzezenie zwrotne pofozenia
|

Wyijscie

Schemat przeniesienia napedu sitownika PMTX

/ A OSTRZEZENIE!

elementow.

> Podczas pracy elektrycznej nie wolno obstugiwaé dzwigni sprzegta, aby uniknaé uszkodzenia
> Jezeli dZzwigni nie mozna przetaczy¢ lub przywréci¢ do wtasciwego potozenia, potozenie widetek
przetaczajgcych mozna skorygowac poprzez obrét kota recznego.

> Zespot kota recznego posiada gumowy pierscien uszczelniajacy O-ring pomiedzy kotem recznym,
a watem wyjsciowym. Koto reczne moze obracac sie nieznacznie i powoli pod wptywem tarcia

Kdzia’rajacego na wat wyjsciowy — jest to zjawisko normalne.

~

J

4.1. Sterowanie momentem obrotowym

Slimak sitownika PMTX jest wyposazony w zestaw sprezyn talerzowych. Gdy élimak napedza przektadnie $limakowa
i generuje moment wyjéciowy, zestaw sprezyn talerzowych wytwarza proporcjonalne odksztatcenie sprezyste pod

wptywem osiowej sity dziatajacej na przektadnie slimakowa. Odksztatcenie to jest przekazywane do mechanizmu
sterowania momentem obrotowym poprzez mechanizm korbowy.

Mechanizmy sterowania momentem obrotowym w wersjach STANDARD, SMART oraz PRO s3 wyposazone w
mikroprzetaczniki w kierunkach CW/CCW. Gdy moment wyjsciowy osiagnie ustawiona wartos¢ kontrolna,
mikroprzetacznik uruchamia sie i odcina zasilanie silnika, zapewniajac funkcje ochronna.

Wersja PRO jest wyposazona w enkoder absolutny i umozliwia bezinwazyjne ustawianie momentu obrotowego
przy uzyciu pilota zdalnego sterowania oraz menu ustawien.

POLVALVE

ARMATURA PRZEMYSEOWA

SERWIS

OFICJALNY DYSTRYBUTOR

0 WY POLVALVE COM | INFOEPOLVALVE COM

Strona 6



4.2. Sterowanie skokiem

Skok (tj. liczba obrotow watu wyjsciowego) w wersjach STANDARD, PLUS i SMART sitownika elektrycznego jest
okreslany przez wat zebaty o przesunietych zebach w mechanizmie sterowania skokiem, ktory jest napedzany
bezposrednio przez zeby o przesunieciu na wale wyjsciowym. Gdy skok watu wyjsciowego osiggnie ustawiong
wartos¢, krzywka na watku krzywkowym mechanizmu skoku uruchomi mikrowytacznik i odetnie zasilanie silnika,
co realizuje sterowanie skokiem. Wersje PRO oraz PRO sg wyposazone w wieloobrotowy enkoder absolutny i
umozliwiaja bezinwazyjne ustawienie skoku przy uzyciu pilota zdalnego sterowania oraz menu ustawien.

4.3. Smarowanie

Gtéwna czes$¢ komory przektadni oraz przektadnia slimakowa sa rozdzielone. Zamknieta komora jest wypetniona
smarem przektadniowym 00#, dzieki czemu smar w komorze przektadni slimakowe] i w komorze przektadni nie
miesza sie. Korpus gtéwny oraz otaczajace elementy potaczeniowe s uszczelnione gumowym pierscieniem typu
O-ring oraz uszczelniaczem olejowym, ktére smaruja $limak, przektadnie $limakowa, kota zebate oraz tozyska.
Mimo ze dobra konstrukcja uszczelnienia moze zapobiegac¢ wyciekom smaru, nie jest mozliwe zapewnienie, aby
wszystkie uszczelki gumowe miaty w kazdym momencie rownomierny docisk. Gdy produkt pozostaje przez dtugi
czas w stanie niepracujacym (np. podczas magazynowania), moze wystapic¢ niewielki wyciek smaru, ktory zniknie
po ponownym uruchomieniu urzadzenia.

5. Transport i magazynowanie

5.1. Transport

W przypadku transportu i instalacji, jezeli do podnoszenia wymagane jest uzycie liny lub haka, produktu nie
wolno wieszaé bezposrednio na silniku, kole recznym lub dZzwigni przetaczajacej, aby zapobiec wysunieciu kota
recznego z watu lub uszkodzeniu ztacza silnika.

Jezeli sitownik elektryczny jest juz zainstalowany na zaworze, w przypadku duzych zaworéw sitownik
elektryczny nie powinien byé podnoszony bezposrednio za pomoca liny lub haka, aby uniknaé¢ uszkodzenia
sitownika elektrycznego.

POLVALVE | SERws OFICJALNY DYSTRYBUTOR
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A OSTRZEZENIE!

Sitownik musi by¢ w petni i stabilnie podparty az do momentu catkowitego zazebienia z trzpieniem zawory
a nastepnie sitownik nalezy zamocowac do kotnierza przytaczeniowego zaworu.

Zawor musi by¢é wyposazony w odpowiedni kotnierz montazowy zgodny z wymaganiami normy
miedzynarodowej ISO 5210 lub amerykanskiej normy MSS SP101.

Specyfikacja materiatowa tacznika sitownik-zawoér powinna by¢ zgodna z klasa 1SO 8.8, o granicy
plastycznosci 628 N/mm?.

\_ %
4 )
A OSTRZEZENIE!

Podczas podnoszenia zmontowanego sitownika i zaworu nalezy podnosi¢ zawér, a nie sitownik.
Kazdy zmontowany element nalezy podnosi¢ oddzielnie.

- /

5.2. Przechowywanie

®m Temperatura transportu i przechowywania powinna wynosi¢ od -30°C do +50°C. Aby uniknaé skrécenia
zywotnosci, temperatura przechowywania nie powinna przekraczaé 40°C;

m W przypadku braku specjalnego opakowania produkt nalezy umiesci¢ w suchym pomieszczeniu, aby zapobiec
kondehnsgqji; nagrzewnice przestrzeni w komorze elektrycznej nalezy okresowo zasilaé, aby utrzymaé komore
w suchosci;

m W przypadku transportu lub przechowywania w $Srodowisku wilgotnym i z gazami korozyjnymi nalezy zapewni¢
odpowiednie opakowanie oraz srodek osuszajacy (desykant). Skutecznos$¢ desykantu nalezy regularnie
sprawdzac.

5.3. Rozpakowanie i kontrola

Przed opuszczeniem fabryki kazdy sitownik przechodzi rygorystyczng kontrole w celu zapewnienia jakosci. Przed
rozpakowaniem sitownika klient powinien sprawdzi¢, czy kierunek otwierania opakowania jest zgodny ze
wskazaniem na pudetku, a nastepnie upewnié sie, ze wszystko jest zgodne przed rozpakowaniem, wykonujac
nastepujace kontrole:

m Sprawdzi¢, czy sitownik nie zostat uszkodzony podczas transportu;
m Sprawdzi¢, czy model sitownika jest zgodny z danymi wydrukowanymi na opakowaniu zewnetrznym oraz czy
zawartos$¢ opakowania jest zgodna z lista pakowa.

6. Instalacja

® Potfaczenie pomiedzy sitownikiem elektrycznym a zaworem obejmuje wykonanie momentowe (torque type) oraz
posuwowe (thrust type). Przed instalacja nalezy potwierdzi¢, czy sposdb montazu oraz rozmiar sitownika
elektrycznego sg dopasowane do zaworu. Zainstalowany sitownik elektryczny powinien zapewnia¢, ze silnik znajduje
sie w poziomej pozycji robocze;j.

® W przypadku potaczenia typu momentowego nalezy wyregulowac pozycje sitownika elektrycznego tak, aby wat
wyjsciowy byt potaczony z trzpieniem zaworu lub watem napedowym przektadni, a nastepnie przykreci¢ kotnierz
wyjsciowy sitownika elektrycznego do kotnierza zaworu lub przektadni za pomoca $rub.

e W przypadku potaczenia typu posuwowego nalezy dokreci¢ nakretke trzpienia zaworu sitownika elektrycznego, aby
uzyska¢ moment wyjsciowy oraz przenosic site osiowa (posuw).
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W przypadku tulei poddanych ponownej obrébce mechanicznej, przed ponownym montazem nalezy je doktadnie
oczyscié i nasmarowac wraz z pier$cieniem O-ring, aby zapobiec uszkodzeniom. Zamontowac tozysko w tulei
napedowej w taki sposéb, aby tozysko opierato sie o dno tulei napedowej. Dla sitownikow PMTX2 do PMTX4,
zamontowac pierscien mocujacy tozysko w zespole fozyskowym tak, aby pierscien O-ring zostat prawidtowo zatozony
i nasmarowany. Nastepnie nasmarowac zespoét tozyskowy tulei napedowej i zamontowac go w obudowie podstawy
posuwu (thrust base housing) sitownika, tak aby rowek tulei napedowej byt ustawiony na wpust (drive key)
centralnego wrzeciona, a nastepnie zamontowac pierscien mocujacy podstawe i zabezpieczyé go Srubami.

7. Okablowanie i potwierdzenie zataczenia zasilania

4 )

Ostrzezenie: zagrozenie porazeniem pradem elektrycznym!

Elementy elektryczne w sitowniku elektrycznym moga znajdowac sie pod niebezpiecznym napieciem. Przed
wykonywaniem podtaczen elektrycznych nalezy odtaczyc zasilanie. Dotkniecie elementéw znajdujacych sie pod
niebezpiecznym napieciem moze spowodowac obrazenia ciata, a nawet $mier¢ w wyniku porazenia pragdem! Instalato
powinien posiada¢ uprawnienia do prac elektrycznych lub wykonywa¢ prace zgodnie z odpowiednimi
wymaganiami/specyfikacjami pod nadzorem inzyniera elektryka. j
Po podtaczeniu sitownika elektrycznego do zaworu, okablowanie nalezy wykona¢ zgodnie z dotgczonym schematem
potaczen.

1. Odtaczy¢ wszystkie zZrédta zasilania.
2. Otworzy¢ pokrywe skrzynki zaciskowej i upewnic sie, ze komora okablowania jest sucha i czysta.

3. Zapoznac sie ze schematem okablowania znajdujacym sie w skrzynce zaciskowej, aby zidentyfikowaé funkcje
zaciskow. Sprawdzi¢ i potwierdzi¢, ze napiecie zasilania jest zgodne z napieciem podanym na tabliczce znamionowej
sitownika. Wykona¢ okablowanie zgodnie ze schematem dotaczonym do sitownika (dla typu STANDARD wymagane
jest zewnetrzne urzadzenie sterujace). Po wykonaniu okablowania sprawdzi¢ i potwierdzi¢ poprawnosc¢ potaczen. Po
podtaczeniu przewodu sterujacego oraz przewodu zasilajacego (z réznych przepustéw, zgodnie z wymaganiami), wloty
kablowe komory okablowania nalezy szczelnie uszczelnié.

4. W celu zapewnienia niezawodnego potaczenia elektrycznego, sruby nalezy dokreci¢ pewnie, a moment dokrecania
nie powinien przekracza¢ 1,5 Nm.

5. Po zakonczeniu okablowania wtozy¢ schemat okablowania z powrotem do skrzynki zaciskowe;j.

Ponownie sprawdzié¢ poprawno$¢ okablowania zgodnie ze schematem potaczen, a nastepnie zasili¢ sitownik i
przeprowadzi¢ kontrole dziatania zgodnie z ponizszym rysunkiem:

a.Typ STANDARD:

Wskaznik

! —® Panel wskazania
otwarcia

otwarcia

Schemat panelu wskaznikéw sitownika elektrycznego PMTX typu STANDARD
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b * Typ SMART:

Wskaznik btedu

Wskaznik petnego otwarcia

Wskaznik trybu

zdalnego Wskaznik petnego

zamkniecia

Aktualna pozycja

Informacje o stanie

Informacje o pracy

Pokretto wyboru sterowania:

Sterowanie otwieraniem
lokalne / stop / zdalne

/zamykaniem zaworu

Schemat panelu wysSwietlacza sitownika elektrycznego PMTX typu SMART

W tym modelu mozna sprawdzi¢ na wyswietlaczu LCD oraz na wskazniku sterowania lokalnego/zdalnego, czy
urzadzenie jest zasilane. Za pomoca pokretta lokalnego, pokretta zdalnego oraz przewodu sterowania zdalnego mozna
zweryfikowaé, czy sterowanie dziata prawidtowo.

¢ - Typ PRO:

Wskaznik pozycji posredniej

Zielony przy stanie F.O, czerwony przy
stanie F.C (kolor mozna ustawic)

Przycisk otwierania zaworu

Wskaznik stanu

Aktualny moment
obrotowy

Aktualna pozycja

Informacje o pracy

Trybsterowania
Przycisk STOP

Pokretto wyboru sterowania:

lokalne / stop / zdalne Przycisk zamykaniazaworu

Schemat panelu wyswietlacza sitownika elektrycznego PMTX typu PRO

W tym modelu mozna sprawdzi¢ na wyswietlaczu LCD oraz na wskazniku sterowania lokalnego/zdalnego, czy
urzadzenie jest wiaczone. Za pomocg pokretta lokalnego, pokretta zdalnego oraz przewodu sterowania zdalnego
mozna zweryfikowadé, czy sterowanie dziata prawidtowo.

Uwagi:
1. Modele typu STANDARD wymagajg dodatkowej skrzynki sterowniczej. Przed wtgczeniem nalezy sprawdzié¢
skrzynke sterownicza.

2. Podczas wykonywania operacji sterowania sitownikiem przed ustawieniem skoku nalezy potwierdzié¢ pozycje
zaworu, aby unikna¢ uszkodzenia zaworu i innych komponentéw.
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8. Podstawowe ustawienia sitownikéw
8.1. Ustawianie skoku w typach: STANDARD, SMART oraz PRO
8.1.1. Ustawienie zliczania kot zebatych

Mechanizm kontroli skoku nalezy wyregulowac przy pierwszym montazu oraz ponownym montazu sitownika
elektrycznego. Celem regulacji jest to, aby gdy zawér osiggnie pozycje F.C lub F.O, odpowiedni styk mégt zostaé
poprawnie potgczony lub roztgczony oraz aby spetnione zostaty wymagania uzytkowe.

Kroki regulacji sa nastepujace:

1. Odtacz zasilanie i otworz panel sterowania.

2. Jezeli skonfigurowano potencjometr potozenia, upewnij sie, ze koto zebate na dolnym koncu potencjometru
znajduje sie w stanie roztaczonym.

3. Gdy sitownik elektryczny znajduje sie w trybie recznym, obracaj zawér recznie w kierunku OFF. Po osiggnieciu
pozycji F.C obroé koto reczne o jeden obrét w kierunku ON, pozostawiajac niewielki zapas (bufor) dla pracy watu
wyjéciowego.

4. Dociénij srodkowy wat napedowy nad licznikiem i obré¢ go o 90° — nastapi roztaczenie (bez zmiany potozenia
sitownika oraz bez obracania kota recznego).

5. Obroc pokretto regulacyjne przetacznika licznika ptaskim srubokretem w kierunku F.C wskazanym strzatka,
az krzywka docisnie przetacznik (przekraczanie punktu zadziatania przetacznika jest zabronione, poniewaz moze
spowodowac niedoktadne ustawienie).

6. Obracaj zawor recznie w kierunku ON. Po osiggnieciu pozycji F.O obrdc koto reczne o jeden obrot w kierunku ON,
pozostawiajac niewielki zapas (bufor) dla pracy watu wyjéciowego.

7. Po wyregulowaniu kazdego przetacznika srodkowy wat napedowy nalezy ponownie zazebié¢ przed dalsza regulacja.

8. Po zakonczeniu regulacji podtacz zasilanie do sitownika elektrycznego i sprawdz, czy ustawione pozycje s
prawidtowe w catym zakresie skoku.

Centralny wat obrotowy Pokretto regulacji potozenia otwarcia

Mechanizm kontroli skoku

8.1.2. Regulacja urzadzenia wskazujgcego otwarcie

Wskazbéwka otwarcia jest napedzana przez synchroniczny naped przektadni zliczajgcej. Po wielostopniowym
wyhamowaniu wskazéwka otwarcia obraca sie jednoczesnie z procesem przetgczania zaworu, aby
wskazywac stopien przestawienia zaworu, a 0$ potencjometru oraz wskaznik obracajg sie synchronicznie.
Stuzy to do wykrywania stopnia otwarcia zaworu. Na podstawie regulacji momentu oraz skoku regulowane
sg wskaznik otwarcia na obiekcie oraz potencjometr zdalny.

11 / 20
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Metody regulacji sg nastepujace:

1. Przestaw liczbe cykli obrotu, aby wyregulowaé przektadnie do pozycji odpowiadajgcej wymaganej
liczbie cykli obrotu.

2. Otworz zawor catkowicie (recznie lub elektrycznie) i obserwuj kierunek obrotu przekfadni
potencjometru od strony tarczy wskaznika.

3. Poluzuj Srube i obré¢ wskazéwke otwarcia tak, aby ustawi¢ wskaznik na pozycji ,otwarcie” na tarczy
wskaznika, a nastepnie dokre¢ Srube.

4. Zgodnie z zaobserwowanym kierunkiem obrotu przektadni potencjometru ustaw o$ potencjometru
blisko potozenia krancowego, pozostawiajgc niewielki zapas.

Doprowadz zawor (elektrycznie lub recznie) do pozycji catkowitego zamkniecia, pozostaw wskazéwke
otwarcia nieruchomo, poluzuj nakretke blokujaca na tarczy wskaznika, obrd¢ tarcze wskaznika zamkniecia
tak, aby znak ,,zamkniecie” pokryt sie ze wskazéwkg otwarcia, a nastepnie dokre¢ nakretke blokujaca.

Wskaznik

|
| [
Przekfadnia ./ 730 |u|||n||n|||‘|\||‘ 1 JEH\
50| — 1T
o0 [N (171 JE]DI ] '
Potencjometr o | Zespot prgek{adnl
/ 3 JEH redukcyjnej
1.2
Wskaznik liczby 0-4¢ JBH
obrotow Koto regulacyjne

| | 1 liczby obrotéw

Urzadzenie wskazujace stopien otwarcia
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8.2. Podstawowe ustawienia typu PLUS i PRO

Sitowniki typu PLUS i PRO sa wyposazone w wieloobrotowy enkoder absolutny jako jednostke wykrywania skoku,
dzieki czemu catkowity skok sitownika moze wynosi¢ do 8000 obrotéw. Uruchomienie (nastawy) skoku sitownika
mozna przeprowadzi¢ poprzez menu LCD sitownika oraz pilot zdalnego sterowania, bez zdejmowania pokrywy.
Ponadto moment obrotowy produktu typu PRO jest réwniez realizowany na bazie enkodera absolutnego i moze
by¢ regulowany w sposob podobny do nastawy skoku. Uruchomienie (nastawy) momentu obrotowego przy uzyciu
pilota zdalnego sterowania mozna przeprowadzi¢ bez zdejmowania pokrywy.

8.2.1. Procedury dla modeli SMART

e. Naciénij przyciski (zamykanie) lub (otwieranie) na pilocie
albo na panelu sterowania — naped przestawi zawoér do
8 30 zadanej pozycji dla limitu zamkniecia; mozna tez obracac
% kotem recznym, aby ustawic zadang pozycje. Nastepnie
nacisnij przycisk (ENTER), aby zatwierdzic i zapisa¢ dane
stor P> Normal limitu zamkniecia zaworu.

a. Nacisnij przycisk M na ekranie gtéwnym, aby wej$¢ do

menu gtéwnego. L. sy . T
g 8 f. Wré6¢ do menu ,,Ustawienia” i wybierz ustawienie limitu

otwarcia zaworu, aby wej$¢ do ustawien dla otwierania
Menu Zaworu.

P 1. Setting
2. Dignostic
3. Information

Setting

1. Set Close Limit
b. Wybierz menu ,Ustawienia”. } 2. Set Open Limit

Input password:

g. Nacisénij przyciski (zamykanie) lub (otwieranie) na pilocie
albo na panelu sterowania, lub obracaj kotem recznym
- naped przestawi zawo6r do zagdanej pozycji dla limitu
otwarcia zaworu, a nastepnie nacisnij przycisk (ENTER),
aby zatwierdzi¢ i zapisa¢ dane limitu otwarcia zaworu.
c. Wprowadz poprawne hasto (domysine hasto to Pozycja limitu otwarcia musi znajdowac sie co najmnie;j
,0001"). 2,5 obrotu po stronie przeciwniej do ruchu wskazéwek
zegara wzgledem ustawionej pozycji zamykania zaworu
- w przeciwnym razie wystapi btad oceny pozycji, a dane
nie zostang zapisane w napedzie. Ustawienie skoku
mozna powtoérzyé, az ustawienie bedzie prawidtowe.

(=]
(=}
(=]
[

Setting

P 1.Set Close Limit
2. Set Open Limit

d. Wejdz do interfejsu ustawien i wybierz ,,Ustaw limit
zamkniecia”, aby wej$¢ do ustawien dla zamykania
zaworu.

Set Close Limit

Please change,
pos save or quit!
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Set Open Limit

Please change
pos save or quit !

Po zakohczeniu powyzszych krokéw konfiguracja napedu
zostaje ukonczona, a naped powraca do interfejsu gtéwnego,
aby wystaé odpowiedni sygnat sterujacy i potwierdzi¢, czy
petny skok zaworu jest prawidtowy.

ERWISEP 1 AAANY P AlVE FOMEP A1VE
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8.2.2. Procedury dla modeli PRO

& 8

Status Data Log
X AN B
Configure Diagnosis Help

a. Nacisnij przycisk M w interfejsie gtdwnym, aby wejs¢ do menu gtdwnego, nastepnie wybierz ,,Ustawienia”,
aby przejs¢ do interfejsu ustawien parametréow. Ustaw hasto dostepu do interfejsu jako ,,0001".

Settings

Contact
ESD

Control

Press"+,-"To Adjust,Press"ENTER"To Confirm

1/4

b. Wybierz ,Limit”, aby wejs¢ do interfejsu ustawien limitow.

Limits
Close Settings

Open Settings
Torque Limit Bypass

Press"+,-"To Adjust,Press"ENTER"To Confirm

1/3

c. Wybierz ,,Ustawienia zamykania zaworu”, aby wejs¢ do

interfejsu ustawien zamykania zaworu.

Close Settings

Close Set Limit  p{n)

Press"+,-"To Adjust,Press"ENTER'To Confirm

Close Direction Clock |l Anti

Close Action Limit g Torque
Close Torque [ )

1/4

d. Zgodnie z ustawieniami i komunikatami dotyczacymi zamykania zaworu, postepuj wedtug ponizszych instrukcji:

» Kierunek zamykania: Ustaw wymagany kierunek obrotu wyjscia podczas zamykania zaworu: zgodny z ruchem

wskazowek zegara lub przeciwny do ruchu wskazéwek zegara. Fabryczne ustawienie domyslne sitownika to
kierunek zgodny z ruchem wskazowek zegara.

» Tryb zamykania: Sitowniki moga by¢ stosowane do zawordéw z gniazdem (seat valve) - wtedy stosuje sie tryb

zamykania na podstawie momentu. W przypadku zaworéw bez gniazda jako podstawe do osiggniecia potozenia
krancowego stosuje sie tryb limitu. Fabryczne ustawienie domysIne trybu limitu sitownika to tryb

pozycjonowania (,,do potozenia”).

POLVALVE

ARMATURA PRZEMYSEOWA

Strona 15

SERWIS OFICJALNY DYSTRYBUTOR

WAWW FOLVALVE COM | INFOSSPOLVALVE COM




» Moment zamykania: Skuteczny zakres momentu zamykania jest ograniczony do 40%-100% maksymalnego
momentu sitownika. Jezeli sitownik osiggnie ustawiong warto$é¢ momentu w trakcie domykania, sitownik
zatrzyma sie i nalezy wykonac ruch w kierunku przeciwnym, aby zwolni¢ obcigzenie, zanim ponownie

zamknie sie zawoér. Domysina warto$¢ momentu zamykania wynosi 40%. Jezeli wartos¢ momentu zostata
okreslona w momencie sktadania zaméwienia, jest ona réwna wartosci nastawy.

» Ustaw limit zamkniecia: Wartos$¢ wyswietlana: 0 (warto$c); 0 oznacza pozycje zaworu odcinajacego
(0 obrotéw), a wartosc¢ reprezentuje bezwzgledng pozycje enkodera. Wartosé limitu nalezy ustawic, gdy
sitownik jest podtagczony do zaworu. Naciénij przycisk €2 aby wej$¢ do interfejsu ustawiania limitu
zamykania zaworu.

Closed Limit Manual

Press"OPEN,CLOSE"To Adjust

Press"ESC"To Return,"ENTER"To Confirm

e. Wykonaj nastepujace ustawienia zgodnie z menu interfejsu ustawiania krancoéwki zamykania zaworu oraz
wyswietlanymi komunikatami:

» Nacisnij przyciski < lub » na pilocie lub panelu sterowania albo obracaj kotem recznym - sitownik przestawi
zawor do zadanej pozycji dla krancowki zamykania, a nastepnie naci$nij przycisk <3 w celu zatwierdzenia i
zapisania danych krancéwki zamykania:

@ Jezeli dane ustawienia krancéwki zamykania zaworu sg poprawne, urzadzenie wyswietli komunikat ,Saving...”.
Po opdzZnieniu 2 s krancowka zamykania zostanie ustawiona na aktualng pozycje zaworu, kontrolka krancéwki
zamykania zaswieci sie, a nastepnie urzadzenie powrdci do interfejsu ustawiania krancéwki zamykania zaworu.

@ Jezeli dane ustawienia krancéwki zamykania zaworu sa nieprawidtowe, urzadzenie wyswietli komunikat ,Data
Error”, a nastepnie po 2 s ponownie przejdzie do interfejsu ustawiania krancéwki zamykania zaworu.

f. Po ustawieniu zamykania zaworu wré¢ do menu ustawien, a nastepnie ponownie uruchom interfejs ,Valve
Opening Setting” (ustawianie otwierania zaworu).

Open Settings

Open Action Limit [ Torque
Open Torque | I
Open Set Limit 1§, ¢ turns

Press"+,-"To Adjust,Press"ENTER"To Confirm  { /2
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g. Wykonaj ustawienia zgodnie z menu ustawien i komunikatami dotyczacymi otwierania zaworu:

» Open action (dziatanie otwierania): Sitowniki moga by¢ stosowane do zawordéw gniazdowych (seat valve) - w takim
przypadku stosuje sie tryb momentu przy zamykaniu zaworu - natomiast dla zaworéw bez gniazda (non-seat type)
jako podstawe ustalenia pofozenia zaworu stosuje sie tryb krancowy (limit mode). DomysInym ustawieniem
fabrycznym sitownika jest tryb krancowy (limit mode).

» Open torque (moment otwierania): Efektywny zakres momentu otwierania jest ograniczony do 40%-100%
maksymalnego momentu sitownika; jezeli sitownik osiggnie ustawiong warto$¢ momentu w zakresie krancowym,
zatrzyma sie, a nastepnie nalezy wykonac ruch w kierunku przeciwnym (cofnaé), aby odciazy¢ uktad przed
ponownym zamykaniem zaworu. Domyslny moment krancowy otwierania wynosi 40%. Jezeli warto$¢ momentu
zostata okreslona w zamdéwieniu, bedzie ona rowna wartosci ustawione;.

» Open set limit (ustawienie krancéwki otwierania): Wartos¢ wyswietlana: 18,0 obrotéw, co oznacza, ze od pozycji
otwarcia zaworu do pozycji F.C (petne zamkniecie) potrzebne jest 18 obrotdéw. Nacisnij przycisk <3, aby wejs¢ do
interfejsu ustawiania krancéwki otwierania zaworu.

Open Limit Manual

Press"OPEN,CLOSE"To Adjust

Press"ESC"To Return,"ENTER"To Confirm

h. Wykonaj ponizsze ustawienia zgodnie z menu interfejsu ustawiania krancéwki zamykania zaworu oraz
komunikatami:

» Nacisnij przyciski — / = na pilocie lub panelu sterowania albo obracaj kotem recznym - sitownik przestawi
zawor do zadanej pozycji dla krancowki otwierania zaworu, a nastepnie nacisnij przycisk <2, aby zatwierdzi¢
dane krancowki otwierania: jezeli dane ustawienia krancéwki otwierania sg prawidtowe, urzadzenie wyswietli
komunikat ,Saving...”. Po uptywie 2 s krancéwka otwierania zostanie zapisana jako aktualna pozycja zaworu,
zaswieci sie lampka sygnalizacji krancowki otwierania, a nastepnie urzadzenie wréci do interfejsu ustawiania
otwierania zaworu. Jezeli dane ustawienia krancéwki otwierania sg nieprawidtowe, urzadzenie wyswietli

komunikat ,Data Error”, a nastepnie po 2 s ponownie wejdzie do interfejsu ustawiania krancéwki zamykania
zaworu.

» Podstawa prawidtowej oceny danych dla ustawienia krancowki otwierania zaworu: wartos$¢ krancéwki

otwierania (tj. bezwzgledna wartos¢ pozycji krancéwki otwierania) musi by¢ wieksza niz wartosé krancowki
zamkniecia (tj. bezwzgledna warto$¢ enkodera dla pozycji krancowki zamykania).

i. Po wykonaniu powyzszych krokéw podstawowe ustawienie sitownika zostaje zakonczone, a sitownik wraca do
ekranu gtéwnego, aby przekazaé¢ odpowiedni sygnat sterujacy i potwierdzi¢, czy petny skok zaworu jest prawidtowy.

UWAGA: W celu uzyskania dodatkowych funkcji skontaktuj sie z nami, aby otrzyma¢ kompletna instrukcje ustawien.

POLVALVE _ _SI:HW.IS_ DHCJ&_FNT_-DTST_HYBH[-OH

_ e 0 WWW FOLVALVE COM | INFO@POLYAIVE COM
ARMATURA PREZEMYSEOWA

Strona 17



9. Wymiary:
9.1. Wymiary wieloobrotowego sitownika elektrycznego PQTX

X
Wymiary wieloobrotowych sitownikéw elektrycznych PQTX
Jednostka:mm
Wymi ;
ymiary
A | B | c | oD F | G |oH| @ J K | Weea
TypA | TypB (kg)
Modele
PMTX11/12/13 330 | 254 | 310 | 300 310 282 113 | 90 | 102 | 102 4-M10 112 25
PMTX21/22/23 384 | 283 331 509 335 303 117 | 111 | 128 | 140 4-M16 112 42
PMTX31 420 | 224 | 346 | 650 355 323 126 | 109 | 145 | 165 4-M20 112 60

PMTX41/42/43/44| 557 | 430 | 490 | 860 | 435 482 230 | 140 | 220 | 298 8-M20 112 220

* UWAGA:
1. Wymiary gabarytowe réznych konfiguracji sitownika PQTX (STANDARD, PLUS, SMART, inteligentny oraz PRO) s3 takie same.

2. Podane wyzej wymiary przytaczy sa zgodne z norma ISO 5210. Firma moze dostarczy¢ elementy przytagczeniowe zgodnie
z wymaganiami klienta.
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9.2. Wymiary przytacza wieloobrotowego sitownika elektrycznego PQTX

Schemat wyjscia wieloobrotowych sitownikéw elektrycznych PQTX

Jednostka: mm

Srednica trzpienia zaworu
Modele TypA TypB
WELZ(PSIZGEIW Maximum | Standard TréstyZﬁzekowy
PMTX11/12/13 <26 22 20 <32
PMTX21/22/23 <38 32 30 <51
PMTX31 <51 45 40 <67
PMTX41/42/43/44 <73 60 50 <83

UWAGA: Podany wyzej typ A jest typem oporowym (thrust type), a typ B jest typem
powrotnym (return type). Prosimy o wskazanie typu podczas sktadania zamowienia.

POLVALVE

ARMATURA PRZEMYSEOWA

SERWIS

Strona 19

OFICJALNY DYSTRYBUTOR

WAWW FOLVALVE COM | INFOSSPOLVALVE COM




10. Rozwigzywanie probleméw

Sytuacja

Przyczyny

Rozwigzanie

Sitownik nie dziata

1.1 Brak zasilania

1.2 Brak sygnatu wejsciowego lub btad wartosci

1.3 Roztaczenie/odtaczenie od listwy zaciskowej

1.4 Zadziatanie zabezpieczenia termicznego
silnika (przegrzanie)

1.5 Uszkodzenie silnika

1.6 Nieprawidtowe podtaczenie przewodu

pradowego (heavy current) do zacisku
wejsécia sygnatu

1.1 Sprawdzic¢ zasilanie

1.2 Sprawdzi¢ w

1.3 Podtaczy¢ pr
zacisk

1.4 Schtodzi¢ silnik

1.5 Wymienic silnik

1.6 Wymienic pt

ejscie sygnatu

zewody i wymienic

ytke PCB

Pozycja sitownika jest
nieprawidtowa

2.1 Niestabilne zasilanie/Zrédto sygnatu

2.2 Zbyt mata strefa nieczutosci (dead band)
w ustawieniach (modele regulacyjne)

2.3 Nieprawidtowe wartosci PID w sygnale
sterujgcym

2.1 Sprawdzi¢ sygnat wejsciowy

2.2 Wyregulowac strefe nieczutosci do
wiasciwej wartosci

2.3 Wyregulowac warto$¢ PID do
wiasciwej wartosci

Sygnat wejsciowy

i sygnat sprzezenia
zwrotnego s3 niespdjne
(modele regulacyjne)

3.1 Nieprawidtowy sygnat wejsciowy

3.2 Po regulacji skoku sygnat jest nieprawidtowy
(modele nieinteligentne)

3.3 Nieprawidtowe ustawienie/pozycja kot
zebatych potencjometru (modele
nieinteligentne)

3.1.Check the in
3.2.Set the mod
stroke
3.3.Re-adjust

potentiometer

put signal
els after adjusting the
of

the gears

Brak sygnatu
sprzezenia zwrotnego

Przewod sygnatu otwarcia przerwany lub odtaczony

Sprawdzi¢ okabl

owanie i schemat

Uwaga: Jezeli po montazu sitownika nie podano zasilania i wewnatrz sitownika wykryto zjawisko roszenia/skraplania, nalezy wtaczy¢
zasilanie, aby usuna¢ pare wodna przy uzyciu grzatki, a nastepnie ponownie uruchomié sitownik.

11. Ochrona bezpieczenstwa i postepowanie w razie wypadku
11.1. Urzadzenia ochrony bezpieczenstwa i Srodki ostroznosci

a. Produkty o odpowiednim stopniu ochrony oraz klasie wykonania przeciwwybuchowego nalezy dobierac
zgodnie ze srodowiskiem uzytkowania, aby unikna¢ wystapienia wypadku.

b. Zasilanie musi by¢ uziemione, a rezystancja uziemienia powinna wynosi¢ 5 Q. Wszystkie przewody musza
spetnia¢ wymagania lokalnych przepiséw, aby zapobiec wystgpieniu wypadku.

¢. Montaz, uruchomienie oraz konserwacja produktu musza by¢ wykonywane przez dwie osoby,
a odpowiednie tablice ostrzegawcze, linie ostrzegawcze itp. musza zosta¢ wyznaczone. Nalezy przyktadaé
szczegblng wage do bezpieczenstwa personelu, a praca pod napieciem jest bezwzglednie zabroniona.

11.2. Dziatania i metody postepowania w przypadku awarii

Gdy sitownik nie dziata lub dziata nieprawidtowo, nalezy najpierw wytaczy¢ sygnat oraz zasilanie. Nastepnie
przeprowadzi¢ kontrole sitownika zgodnie z metodami diagnostyki usterek opisanymi w Rozdziale 10.

12. Konserwacja, remont i utylizacja

12.1. Codzienna konserwacja
a. Wszelkie prace konserwacyjne i naprawcze nalezy wykonywac po odtaczeniu zasilania.

b. Nalezy przeprowadzi¢ ogledziny zewnetrzne, aby sprawdzi¢, czy nie wystepuja braki elementow,
poluzowania lub odksztatcenia.
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¢. Sprawdzié, czy sitownik jest pewnie zamocowany do podstawy statej oraz czy pofaczenia z urzadzeniem
gtdwnym sg elastyczne.

d. Sprawdzi¢, czy hatas podczas pracy sitownika nie jest nieprawidtowy.

e. Sprawdzi¢, czy przewody sitownika sg prawidtowo podtgczone oraz czy okablowanie na zaciskach
(lub wtyczkach) jest dobrze dokrecone/zamocowane.

f. W przypadku sitownika z lokalnym wyswietlaczem (lub wskaznikiem otwarcia) sprawdzi¢, czy wyséwietlane
tresci sg prawidtowe (lub czy wskazanie stanu jest poprawne).

g. W przypadku sitownika z lokalnymi przyciskami obstugi sprawdzi¢, czy funkcja lokalnego sterowania
»ON/OFF” dziata prawidtowo oraz czy parametry (lub funkcje) sitownika s3 ustawione poprawnie.

h. W przypadku sitownika z przetacznikiem ,Remote/Local” sprawdzi¢, czy funkcja przetaczania dziata
prawidfowo.

A OSTRZEZENIE: wymiana baterii!

Bateria znajduje sie w komorze baterii sitownika. Bateria powinna by¢ zabezpieczona, poniewaz
petni funkcje ochronna dla zastosowania sitownika w strefie przeciwwybuchowej. Jezeli po zaniku
zasilania na ikonie baterii pojawi sie puste pole, baterie nalezy wymienié€. Jezeli sitownik jest
zainstalowany w strefie zagrozonej, przed wyjeciem lub wymiana baterii ,praca pod napieciem”
powinna by¢ zatwierdzona lub musi podlegac¢ lokalnym przepisom. Zaleca sie wymiane baterii
przy wtaczonym zasilaniu gtéwnym, w obszarze niezagrozonym. Jezeli zasilanie gtéwne nie moze
zostac wiaczone lub jest wytaczone, po wymianie baterii zaleca sie sprawdzenie ustawien limitéw
oraz r6znych parametréw sterowania sitownika.

N /

12.2. Cykl przegladu (Overhaul cycle):

W celu zapewnienia bezawaryjnej pracy nalezy wykonywac ponizsze czynnosci co 12 miesiecy:
a. Sprawdzi¢, czy petny skok podczas lokalnej obstugi recznej dziata ptynnie.

b. Sprawdzi¢, czy sygnaty sterujgce i zwrotne sg doktadne. W przeciwnym razie wykonac kalibracje zgodnie
z procedurami w rozdziale 8.

¢. Smar nie wymaga wymiany podczas eksploatacji. Jezeli smar ulegnie zuzyciu lub pogorszeniu jakosci,
nalezy uzupetni¢ go smarem tej samej klasy lub o réwnowaznych parametrach przez otwér wlewowy
w obudowie przektadni (klasa smaru jest podana na tabliczce znamionowej sitownika). Po uzupetnieniu
upewnic sie, ze pierscien uszczelniajacy otworu wlewowego nie jest uszkodzony, albo wymienic go na
nowy o tej samej specyfikacji w celu zapewnienia prawidtowego uszczelnienia. Jezeli sitownik pracuje
dtuzej niz 5 lat, smar tej samej marki nalezy wymienic. Zuzytego smaru nie wolno usuwaé dowolnie - nalezy
przekazac go do utylizacji profesjonalnej firmie recyklingowej.

12.3. Ztomowanie / utylizacja (Scraping):

Jezeli sitownik jest uzytkowany dtuzej niz okres$lony okres lub gdy z powodu awarii funkcji wymagane jest jego
zeztomowanie, surowo zabrania sie jego samodzielnego wyrzucania — nalezy przekazac go do profesjonalnej
jednostki recyklingowej w celu prawidtowej utylizacji.

A OSTRZEZENIE: zanieczyszczenie srodowiska!

Sitownik elektryczny zawiera smar i metale ciezkie. Odpady powstate podczas konserwacji, hapraw
i ztomowania sitownika elektrycznego musza zosta¢ przekazane do utylizacji przez profesjonalna
firme recyklingowa, aby uniknaé zanieczyszczenia Srodowiska!
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Zatgcznik 1: Modbus RTU

Modbus RTU sitownika elektrycznego

Opis ogdlny: Niniejszy protokét wykorzystuje tryb Modbus_RTU, ktéry mozna tatwo potaczyé z r6znym
oprogramowaniem konfiguracyjnym. Sterownik komunikacji jest zgodny z formatem Modicon Modbus_RTU.

4—[I_J]DIDID1|D2|D3|D4[D5[D6[DI?[1|

Format bajtu:

Kazdy bajt zawiera 8 bitéw kodu binarnego. Podczas transmisji dodawany jest bit startu (0) oraz bit stopu (1),

co facznie daje 10 bitéw. Sekwencje transmisji pokazano na rysunku powyzej. DO jest najmniej znaczacym bitem
bajtu, a D7 jest najbardziej znaczacym bitem bajtu. Transmisja odbywa sie od bitu niskiego do wysokiego (najpierw
mniej znaczace, potem bardziej znaczace).

1. Format danych komunikacyjnych:

Podczas komunikacji dane s3 zwracane w postaci potstowa (Halfword, 2 bajty). W kazdym zwracanym potstowie
najpierw wystepuje bajt starszy (high byte), a nastepnie bajt mtodszy (low byte). Jezeli dwa stowa s3g zwracane kolejno
(np. liczba zmiennoprzecinkowa lub dtuga liczba catkowita), najpierw przesytane jest starsze potstowo, a nastepnie
mtodsze potstowo.

Typ danych Liczba rejestrow Bajty Opis
Dane bajtowe 1 1
Dane 16-bitowe 1 2 Wysytane jednorazowo: najpierw bajt starszy, potem bajt mtodszy

Liczba catkowita

32-bitowa 5 4 Wysytane w dwéch stowach: najpierw starsze potstowo,

Liczba zmiennoprzecinkowa potem mtodsze pOfoOWO

32-bitowa

2. Predko$¢ transmisji
Predkos$¢ transmisji moze wynosic¢: 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200, a warto$¢ domysina to 9600.

3. Bit kontrolny

Sitownik mozna ustawic¢ na: brak weryfikacji (bez parzystosci), 1 bit stopu; nieparzysta parzysto$é, 1 bit stopu;
domyslina parzystosc i 1 bit stopu.

4. Adres sitownika elektrycznego:

Sitownik elektryczny obstuguje ustawienia adresu w zakresie od 0 do 247.

5. Interfejs:

Zastosowano standardowy interfejs komunikacyjny RS485.
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Przyktad danych komunikacyjnych sitownika elektrycznego:
(wszystkie ponizsze dane sg w systemie szesnastkowym)

1. Odczyt stopnia otwarcia sitownika elektrycznego:

A. Wysytane przez komputer nadrzedny:

Adres poczatkowego rejestru Liczba rejestrow CRC - bajt wysoki
Adres | Komenda (bajt wysoki i niski) (bajt wysoki i niski) i baijt niski

B. Dane zwrotne sitownika elektrycznego: wartos$¢ otwarcia wynosi 85%

Adres Komenda Bajty Dane 2-bajtowe CRC — baijt wysoki i bajt niski

2. Zadanie otwarcia (wartosci zadanej):

A. Wysytane przez komputer nadrzedny: Ustaw otwarcie sitownika elektrycznego na 30%, ustaw sitownik w tryb
sterowania wartoscig zadang, a nastepnie ustaw rejestr otwarcia na 300. Polecenie wyglada nastepujaco:

CRC
(kod kontrolny)

Adres Komenda | Adresrejestru |Liczba rejestrow| Bajty |Dane sterujace | Dane zadane

B. Odpowiedz zwrotna sitownika elektrycznego:

Adres Komenda Adres rejestru Liczba rejestrow CRC(kodkontrolny)

3. Polecenie zamkniecia zaworu: (z uzyciem kodu funkcji 06)

A. Wysytane przez komputer nadrzedny:

Adres Komenda Adres rejestru Dane CRC(kod kontrolny)

B. Odpowiedz zwrotna sitownika elektrycznego:

Adres Komenda Adres rejestru Dane CRC(kod kontrolny)
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Tabela poréwnawcza rejestréw sitownika elektrycznego

Numer rejestru . . . L, . uprawnienia
Hex Dec Kod funkcji Funkcja rejestru wartosé opis typ danych odczytu/zapisu
Praca sitownika Bit0 1=0ON; 0=0OFF
Krancéwka zamkniecia (F.C.) Bitl 1=0ON; 0=0OFF
Krancéwka otwarcia (F.O.) Bit2 1=0ON; 0=0OFF
Ruch w kierunku
zamykania Bit3 1=0ON; 0=0FF
Ruchwlkierunku | giis | 1-0N; 0=0FF
otwierania
Zezwoleniena . I
sterowanie zdalne Bit5 | 1=ON;0=OFF
Blokada/ zezwolenie .
sterowania Bit6 | 1=ON;0=OFF
0000H 0 03 Zezwolenie na . ] Bezznakowe R
sterowanie zblizeniowe| Bit7 | 1=ON;0=OFF 16 bit
Przegrzanie silnika Bit8 1=0ON; 0=OFF
Btad ogolny Bit9 1=0ON; 0=0FF
Btad przeciazenia Bit10 | 1=ON; 0=OFF
Zablokowanie zaworu | Bjt11 | 1=ON; 0=OFF
Rezerwa Bit12
Rezerwa Bit13
Rezerwa Bit14
Rezerwa Bit15
Rezerwa Bit0
Rezerwa Bitl
Rezerwa Bit2
Rezerwa Bit3
Rezerwa Bit4
Rezerwa Bit5
0001H 1 03
Rezerwa Bit6
Rezerwa Bit7
Przecigzenie podczas . e L
otwierania zaworu Bit8 1=ON; 0=OFF
Przeciazenie podczas .
zamykania zaworu Bit9 1=0ON; 0=0OFF
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Rezerwa Bit10
Rezerwa Bitll
Rezerwa Bit12
Btad ogblny Bit13 1=0ON; 0=0OFF
Rezerwa Bit14
Zanik fazy Bit15 1=0ON; 0=0OFF
Aktualny moment 0-1000 | 0-1000 (1=
0.1%)
Aktualne otwarcie 0-1000 | 0-1000 (1 =
0.1%)
SERWIS OFICJIALNY DYSTRYBUTOR
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Zatgcznik 2: Komunikacja HART

Domyslne ustawienie sitownika z magistralg HART w wersji fabrycznej to sterowanie analogowym sygnatem
regulacyjnym (wejscie analogowe). Jezeli wymagane jest sterowanie poprzez HART, mozna przetaczy¢ tryb na
sterowanie HART za pomocg pilota zdalnego sterowania dostarczanego wraz z sitownikiem. Uzytkownicy moga
réwniez zaimportowac plik DD (Device Description), ktory udostepniamy, do konfiguratora recznego lub uzy¢
specjalistycznego oprogramowania nadrzednego (komputer/host) w celu diagnostyki funkcji HART. W przypadku
bardziej profesjonalnych zastosowan prosimy o kontakt z nasza firma.

Ustawienia dostarczane przez nadrzedne oprogramowanie HART zostaty skonfigurowane przed opuszczeniem fabryki.
Prosimy nie zmienia¢ parametréw w sposob dowolny. W trybie sterowania analogowym (4-20 mA) uzytkownik musi
jedynie zmodyfikowac: Device setup — Detailed setup = Modbus — Actor Variable = Desired Position, aby sterowac
sitownikiem do zadanej pozycji, jak pokazano na ponizszym rysunku. Rzeczywisty adres ustawienia to 40000, a wartos¢
zadana wynosi 750, co oznacza, ze sitownik ustawi sie na pozycje odpowiadajaca otwarciu 75%. Jezeli wymagane jest
petne otwarcie, nalezy ustawié¢ wartos$¢ 1000, a jezeli wymagane jest petne zamkniecie — nalezy ustawié wartosé 0.

E-28 Online 12y Register Data Type ‘ Unsigned Short 1 (;
= (3 Device setup \ Register Address Real 40000

2 Process variables W Actuator Type POSITION

) Command DISABLE

@1 Diag/Service

\% Desired Position 750.000000

{21 Basic setup
[ =10 Detared setup ]
BT Sensors
{23 MODBUS Variables
o | |
{1 PV Range
{20 Device Variable 0
{1 Device Variable 1
(£ Device Variable 2
{3 Device Variable 3
(2] Device Variable 4
2] Device Variable 5
| &3 Actuator Variables
0 Signal condition
E-{Z] Output condition
{23 Analog output
{2 HART output
=[] Device information
{_] Revision #'s
{22 Review

Dynamiczne mapowanie zmiennych dla HART

Nazwa zmiennej | Definicjazmiennej Rzeczywisty adres rejestru | Opis funkcji
Pierwsza zmienna | Aktualne otwarcie 30001 Aktualny zakres otwarcia wynosi 0%~100%,
(PV) zaworu z doktadnoscia 0,1. Jezeli warto$¢ zwrotna

wynosi 908, oznacza to, ze aktualna pozycja
odpowiada otwarciu 90,8%.

Drugazmienna Stan pracy sitownika 30003 Stowo stanu wykonawczego: szczegbtowa
(SV) definicja znajduje sie w tabeli ponizej.
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Definicja bitow stanu dla SV (wykonawczych)

Numer Definicja Wartos¢
Bit0 Praca sitownika 1=YES;0=NO
Bitl Whytacznik krancowy ,ZAMKNIETE” (F.C 1=YES;0=NO
Bit2 Wytacznik krancowy ,OTWARTE” (F.O) 1=YES;0=NO
Bit3 Ruch w kierunku zamykania 1=YES;0=NO
Bit4 Ruch w kierunku otwierania 1=YES;0=NO
Bit5 Zdalne sterowanie aktywne 1=YES;0=NO
Bit6 Blokada/ zezwolenie na sterowanie 1=YES;0=NO
Bit7 Sterowanie zblizeniowe aktywne 1=YES;0=NO
Bit8 Przegrzanie silnika 1=YES;0=NO
Bit9 Btad ogdlny 1=YES;0=NO
Bit10 Bfad nadmiernego obrotu 1=YES;0=NO
Bit11 Awaria zakleszczenia zaworu 1=YES;0=NO
Bit12-15 Rezerwa 1=YES;0=NO
Polecenia sterujgce HART
Komenda 146: Odczyt specyficznych parametréw sitownika
Dane zapytania (Request data)
Bajty Format Opis
0 Enum 0x31 (Index)
Dane odpowiedzi (Response data)
Bajty Format Opis
0 Enum 0x31 (Index)
Typ funkgji sitownika: 0x01,
1 Enum ,POSITIONOR” (pozycjoner)
Kod odpowiedzi (Response code)
Kod Kategoria Opis
0 wykonano Brak btedéw
1-127 Brak definicji
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Command 147:Write actuator specific parameters

Dane zapytania (Request data)

Bajt Format Opis
0 Enum 0x31 (Index)
Typ funkcji sitownika: 0x01,
1 Enum ,POSITIONOR” (pozycjoner)
Dane odpowiedzi (Response data)
Bajt Format Opis
0 Enum 0x31 (Index)
Typ funkgji sitownika: 0x01,
1 Enum ,POSITIONOR” (pozycjoner)
Kod odpowiedzi (Response code)
Kod Kategoria Opis
0 wykonano Brak btedéw
1-4 Brak definicji
5 btad Zbyt mata liczba parametrow zapytania
6 btad Specyficzny btad polecenia urzadzenia
7 btad Urzadzenie jest w trybie ochrony przed zapisem
8-15 Brak definicji
16 btad | Dostep ograniczony
17-31 Brak definicji
32 btad | Urzadzenie zajete
33-127 Brak definicji
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